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M.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej ST gs wymagania dotyere wykonania iodbioru Robot

budowlanych w ramach realizacji zadania: ,Utrzyneaprzejezdngi, ruchu pieszego oraz
wykonanie oceny stanu technicznego mostu na CzRmejmszy w miejscovsoi Preczéw”.

1.2. Zakres stosowania ST
ST stanowj czs¢ Dokumentow Przetargowych i Kontraktowych i nglge stosowéa w
zlecaniu i wykonaniu Robo6t opisanych w podpunkcie 1

1.3. Zakres Robot obgtych ST
Wymagania ogolne natg rozumie i stosow& w powigzaniu z wymienionymi w "Spisie
specyfikacji" Specyfikacjami Technicznymi.

Normy panstwowe, instrukcje i przepisy wymienione w ST &da stosowane przez
Wykonawce w jezyku polskim.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w wymienione potej okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1 Dokumentacja powykonawcza dokumentacja spogdzana przez Wykonawaobot
zgodnie z obowizujgcym od 01.01.1995 roku Prawem Budowlanym, upoal
calas¢ robdét wykonanych z naniesionymi zmianami dokonanym toku
wykonywanych robét oraz pomiary geodezyjne powykarrze.

1.4.2 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchugabtoju pojazdéw oraz
ruchu pieszych wraz z wszelkimi gdzeniami technicznymi zwtanymi z
prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3 Droga tymczasowa (montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do
ruchu pojazdéw obstugagych zadanie budowlane na czas jego wykonania,
przewidziana do uswtia po jego zakiczeniu.

1.4.4 Dziennik Budowy - opatrzony piecxia Zamawiajcego zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, stagcy do notowania wydardezaistniatych w czasie wykonywania
zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych ioo@ly Robot,
przekazywania poleée innej korespondenciji technicznej pauizy Inzynierem,
Wykonaw@ i Projektantem.

1.4.5 Estakada- obiekt zbudowany nad przeszkkagrenowy dla zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.6 Inzynier - instytucja upetnomocnionego przedstawiciela ZAarapcego, ktorego

uprawnienia i obowizki w stosunkach z Wykonawcw procesie realizacji
Robd6t okrélono w kontrakcie. Obowkki Inzyniera mae petné osoba prawna
lub fizyczna, w tym réwniz pracownik Zamawiagego, 0 wyznaczeniu ktorej
Zamawiagcy powiadomit Wykonawg na psmie.

1.4.7 Jezdnia- cz$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.8 Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongywpowaniona do
kierowania Robotami i do wygtowania w jego imieniu w sprawach realizacji
Kontraktu.

1.4.9 Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokamggmai awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.
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1.4.10 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
pofaczenia.

1.4.11 Konstrukcja nosna (przesto lub przesta obiektu mostowego, ustoj nimy) - czs¢
obiektu oparta na podporach mostowych, twoazustrdj niogcy dla
przeniesienia ruchu kotowego, kolejowego lub pigsze

1.4.12 PZJ — Program Zapewnienia Jako

1.4.13 Rejestr Obmiaréw - (Ksigga obmiarow) akceptowany przezzymiera rejestr z
ponumerowanymi stronami sicy do wpisywania przez Wykonawobmiaru
dokonywanych Robo6t w formie  wylicae szkicow i ew. dodatkowych
zalhcznikdbw. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegapotwierdzeniu przez
Inzyniera.

1.4.14 Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakoephe przez
Zamawiagcego, niezbdne do przeprowadzenia wszelkich hada prob
zZwigzanych z ocepjakosci materiatdw oraz Robot.

1.4.15Linia kolejowa - wyznaczony pas terenu, skiagyj sk z podtorza, budowli
inzynierskich i nawierzchni, sieci trakcyjnej, gdzen taczndcci itp. dla
prowadzenia ruchu pagdéw od punktu pocgkowego do punktu kecowego,
tacznie z urzdzeniami zabezpieczenia ruchu kolejowegaeczhdci, sieci
trakcyjnej, budynkami w punktach eksploatacyjnychai szlakach oraz innymi
urzagdzeniami zapewniagymi bezpieczny i regularny ruch pegow.

1.4.16 Nawierzchnia kolejowa - zespdt konstrukcyjny, skladay se z szyn, zczek,
podktadow i podsypki, ktory tworzy dreglla pojazdow szynowych.

1.4.17 Materiaty - wszelkie tworzywa niezldne do wykonania Robo6t, zgodne z
Dokumentagj Projektows i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez
Inzyniera.

1.4.18 Most - obiekt zbudowany nad przeszikodvodrg dla zapewnienia komunikacji
drogowej lub kolejowej i ruchu pieszego.

1.4.19 Nawierzchnia drogowa- warstwa lub zespot warstw ghcych do przejmowania i
rozktadania obegizen od ruchu na podie gruntowe i zapewniggych dogodne
warunki dla ruchu:

a) Warstwa scieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana hbegedaoio
oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wjzaca - warstwa znajdaga se migdzy warstw Scierallp a
podbudow, zapewnigica lepsze rozienie napgzen w nawierzchni i
przekazywanie ich na podbudew

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa #joa do wyrOwnania nierOwloi
podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna €& nawierzchni stiggca do przenoszenia oheen od ruchu
na poditae. Podbudowa nmie sktadé sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy
pomocnicze).

e) Podbudowa zasadnicza - gornasézpodbudowy spetnigga funkcje néne w
konstrukcji nawierzchni. Mie ona sktadasi¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnae¢&z podbudowy spetniaga, obok funkciji
nasnych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przedtalziam wody, mrozu i
przenikaniem cgstek podida. Maze zawierd warstwe mrozochrons,
odsiczapcy lub odcinagcs.

1.4.20 Niweleta - wysoka@ciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego
przekroju w osi linii kolejowej, drogi lub obiekmostowego.

1.4.21 Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pielsz przepust.

1.4.22 Objazd tymczasowy- droga specjalnie przygotowana i odpowiednio yutrana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.
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1.4.23 Odpowiednia (bliska) zgodnd¢ - zgodnéé¢ wykonywanych Robét z dopuszczonymi

tolerancjami, a j@i przedziat tolerancji nie zostat oldleny - z przecjtnymi
tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danegomdzaju Robot
budowlanych.

1.4.24 Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczagymi pas terenu przeznaczony do
umieszczania w nim drogi oraz drzew i krzewow. Besgowy mae réwnie
obejmowd& teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy adza
chrongcych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch
na drodze.

1.4.25Pobocze - czs¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymyease
pojazdow, umieszczenia udzen bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do
ruchu pieszych, shaca jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.26 Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, 4gcy pod nawierzchgi do gkbokdsci
przemarzania.

1.4.27 Podtoze ulepszone gorna warstwa podia, lezgca bezpérednio pod nawierzchai
ulepszona w celu umbwienia przegcia obcgzenia od ruchu budowlanego i
wiasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.28 Podtorze kolejowe- kolejowa budowla gruntowa wykonana jako nasyp puzekop
wraz z uradzeniami § zabezpieczagymi, ochranigicymi i odwadniagcymi
podlegagca oddziatywaniom eksploatacyjnym, wptywom Klimaygm oraz
wplywom podi@za gruntowego zaleggjego bezpgednio pod torem i w
otoczeniu.

1.4.29 Polecenie Irzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przeyniera, w
formie pisemnej, dotygre sposobu realizacji Rob6t lub innych spraw
zZwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30 Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczngldra autorem Dokumentacji
Projektowej.

1.4.31 Przedskwziecie budowlane- kompleksowa realizacja nowego g#enia drogowego
(kolejowego) lub catkowita modernizacja (zmianagpaetrow geometrycznych
trasy w planie i przekroju podtaym) istniecego padczenia.

1.4.32Przejazd - skrzyzowanie drogi kotowej z torem kolejowym w jednym pmmie
(poziomie szyn), oznakowane i zabezpieczone zgadkategori i przepisami.

1.4.33 Przejazd tymczasowy (objazd)- droga i skrzyowanie drogi kotowej z torem
kolejowym w jednym poziomie specjalnie przygotowany odpowiednio
utrzymany do czasowego zytkowania dla potrzeb prowadzenia robot,
oznakowany i zabezpieczony zgodnie z kategqgorzepisami.

1.4.34 Przepust - obiekt wybudowany w formie zamkmnej obudowy konstrukcyjnej,
stuzacy do przeptywu matych ciekéw wodnych lub dla ruckatowego hdz
pieszego pod nasypami korpusu drogowego lub koksgow

1.4.35Przeszkoda naturalna- elementsrodowiska naturalnego stanaey utrudnienie w
realizacji zadania budowlanego, na przyktad dolbagno, rzeka itp.

1.4.36 Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad droga, kolej, ruggaip.

1.4.37 Przetargowa Dokumentacja Projektowa- cz$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora
wskazuje lokalizagj, charakterystylk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem
Robot.

1.4.38 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowego. Mdaskiada sic z petnejsciany,
stupow lub innych form konstrukcyjnych np. skfizkomor.

1.4.39 Rekultywacja - Roboty majce na celu uposzlkowanie i przywrocenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji realdudowlanego.
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1.4.40 Rozpietosé teoretyczna- odlegtad¢ migdzy punktami podparcia @gskami), przsta
mostowego.

1.4.41Rysunki - cz$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizac
charakterysty& i wymiary obiektu ldacego przedmiotem Robot.

1.4.42 ST (Specyfikacja, Specyfikacja Techniczna- Specyfikacja techniczna wykonania i
odbioru robo6t budowlanych.

1.4.43 Torowisko - powierzchnia kontaktowa gdzy nawierzchnj kolejowg a podtorzem o
odpowiednim profiludcznie z umocnionymi klicem tawami torowiska.

1.4.44 Wiadukt - obiekt zbudowany nad lipikolejows lub inmg drogs dla bezkolizyjnego

zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45 Zadanie budowlane - czs$¢ przedsgwzigcia budowlanego, stanoygda odebng
calas¢ konstrukcyjm lub technologiczyp zdoly do samodzielnego spetnienia
przewidywanych funkcji technicznazytkowych. Zadanie mee polegd na
wykonywaniu Robét zwizanych z budow modernizagj, utrzymaniem oraz
ochrory budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce Rob6t

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakowykonanych roboét, oraz za ich zgodéoz
dokumentagj projektows, ST i poleceniami lzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za bezpigrste/o wszelkich czynnigi na terenie budowy i
terenie przylegtym do budowy oraz bezpigcsteo terendw, na ktérych megwystpic
zagraenia dla ludzi i mienia w zwkku z prowadzonymi robotami. Metodyyie przy
budowie wyraajace s¢ rodzajem zastosowanej technologii, maszyngdmeh i sprzitu
musz zapewnid skuteczp ochrore ludzi, srodowiska budynkéw i budowli na tych
obszarach w szczegdkw przed:

- hatasem

- wibracj

- drganiami i wstrzsami

- zanieczyszczeniem odpadami poprodukcyjnymi i kormymai gleb wod i powietrza

- zanieczyszczeniem powietrza emgigpzow, pytow i dymow

- zanieczyszczenienrodowiska przetrwalnikami zarazkédw chorobotwdrczyametalami
cigzkimi

- znacacymi lub gwattownymi zmianami poziomu wod gruntovayc

1.5.1 Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiagcy w terminie okrélonym w Dokumentach Kontraktowych przekaWwykonawcy
Plac Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodi@em prawnymi i
administracyjnymi, Dziennik Budowy i K&ije Obmiaréw Robdt oraz co najmniej dwa
egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa kompl&y. Dane dotycice osnowy
geodezyjnej poziomej i wysokociowej oraz punktéw granicznych naje pobra& z
wiasciwego Powiatowego €@odka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznejo P
przekazaniu placu budowy Wykonawca wyznaczy i uiryankty gtowne obiektéw Na
wykonawcy spoczywa odpowiedziakiaza ochron znakéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robot. W przypadku natrafienia na fyupkligonowe w ich rejonie roboty
prowadz¢ recznie. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjryxdnawca odtworzy i
utrwali na wiasny koszt.
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1.5.2 Dokumentacja Projektowa
PROJEKT BUDOWLANY
PROJEKT WYKONAWCZY

Dokumentacja Projektowa, ktéra Wykonawca opracuje we wiasnym zakresie w ramach
Ceny Kontraktowej
Wykonawca zobowizany jest do opracowania we whlasnym zakresie pr@yek
wymienionych w ST, w szczegolém:

-projekt zabezpiechenynikajacych z konieczngei utrzymania ruchu drogowego i
kolejowego

-projekt zabezpieczenia i odwodnienia wykopow rasdudowy

-projekt rusztowa i deskowa elementéw betonowych

-projekt warsztatowy odwodnienia obiektu

-projekt warsztatowy balustrad

-projekt warsztatowy toysk

-projekt warsztatowy dylatacji

-projekt organizacji ruchu na czas budowy,

-projekt probnego obgienia pali,

-geodezyjna dokumentacja powykonawcza

-projekt techniczny lokalizacji zaplecza budowyawe uzgodnieniem jego lokalizacji oraz
uzyskaniem zgody zagdzapcego terenem

-inwentaryzacja stanu technicznego drég dojazdbwyaz zlokalizowanych przy drodze
obiektéw wraz z opracowaniem operatu z inwentayzatwierdzonego przezgniera
budowy

oraz innych projektéw roboczych wyszczegélnionycBT

Ww. projekty powinny by uzgodnione z Zamawgggym.
Niezaleznie Wykonawca opracuje i przedstawi do akceptaampdwiajcemu Projekty
Organizacji i Technologii Robét dla poszczegoingbiektow i robot.

Poszczegolne projekty dotyazigedy okreslonej fazy organizacji ruchu wynikgjej z kolejnego
etapu realizacji budowy. Projekty te wymagapinii Inzyniera i staraniem Wykonawcy
uzyskania decyzji zatwierdzag] przez wiéciwe organy administracji zagdzapcej ruchem.
Organizacja ruchugolzie uwzgédniata lokalizagj drog tymczasowych/technologicznych
dojazdowych do zaplecza budowy, realizowanego tibielaz wyjazdow z budowy.

Ponadto kolejne etapy robot masostad skoordynowane z pozostatymi robotami a@mymi
w sgsiedztwie obiektu.

Przed przystgpieniem do robdt w/w projekty musz zosta zatwierdzone przez
Zamawiajacego.

Opracowania mugz by¢ przekazane do zatwierdzenia na 3 tygodnie przed
harmonogramowymi terminami rozp@cika odpowiednich robo6t. Ogdienia w powyszym
terminie g jednoznaczne z opnieniami z winy Wykonawcy w terminach realizacjitha.

1.5.2.2. Rysunki przedstawione przez Wykonawc

Dodatkowo poza Specyfikacjami, Rysunkami i innymiformacjami zawartymi w
Kontrakcie, Wykonawca powinien dostarézwszystkie rysunki, dokumenty, zezwolenia
Zwigzane i inne dane potrzebne do wykonania roboOt awaggniccia parametrow
technicznych wymaganych w Kontrakcie. Wykonawcaensktada te informacje kolejno w
czesciach, ale kada przedtaona czs¢ musi by w dostatecznym stopniu kompletna by
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mogta by sprawdzona i zatwierdzona przez upémiane jednostki niezalaie od catéci
projektu. W terminach okgéonych w pkt. 1.5.2.1.

1.5.2.3. Rysunki przygte przez Inzyniera

Inzynier powinien sformutow@ komentarz i/lub zastrzenia dotyczce rysunkow,
dokumentacji i danych przedstawionych przez Wykamawv ciggu 28 dni od daty ich
otrzymania. Te komentarze lub zaster@ia naley uwazaé za przygte przez Wykonawg
jesli w ciggu 7 dni od daty otrzymania nie zglosi zastehena pimie. Wykonawca przed
ztozeniem rysunkéw, dokumentacji i danych powinien skdtowa si¢ z Inzynierem.

Notatka dotyczca konsultacji powinna gy dostarczona, co najmniej 7 dni przed adat
konsultacji oraz, j@i wymagane przez ktyniera, Wykonawca powinien dostaréaysunki w
wymaganej iléci kopii co najmniej 7 dni przed dgkonsultacji.

1.5.2.4. Rysunki powykonawcze

Wykonawca powinien bezzwiocznie uzupétnidokumentagj oraz rysunki dostarczone
Inzynierowi w zakresie zmian wprowadzonych w czasiekamania robot. Wykonawca
powinien dostarczy Inzynierowi Rysunki powykonawcze w przejrzystej, pgpdormie w
trzech egzemplarzach dlazkgo ukaczonego odcinka robot, ktoryedzie przekazany do
uzycia lub kzdzie wykorzystany przez specjalistygzirme lub Zamawiajcego, zgodnie z
polskim ustawodawstwem, nie fpoej niz 14 przed dat przekazania. Opdienia w
przekazaniu dokumentacji powykonawczegld traktowane jako opdienia w terminowym
wykonaniu robot.

1.5.3 Zgodnaos¢ Robot z Dokumentach Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne kddgnia i Odbioru Rob6t
Budowlanych oraz dodatkowe dokumenty przekazanezpirzyniera Wykonawcy stanowi
cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegoélnione w @ jednym z nich g obowizujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumepta@/ykonawca winien na etapie
przygotowania oferty zapozéaic z cah dokumentag i ujaé¢ wszystkie wynikace z niej
wymagania i roboty w cenie kontraktowej poszczegdinpozyciji.

Brak wyszczegolnienia w pkt. 9 odpowiedniej ST wgaawyszczegolnionych w innych
czesciach Dokumentacji Projektowej nie ueby podstavy roszczé finansowych.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegéinych dokumentéw ohowe kolejnd¢
ich waznosci wymieniona w ,Szczegolnych warunkach kontrak{Ogolnych warunkach
kontraktu”).

Wykonawca nie mie wykorzystywa biedow lub opuszcze w Dokumentach
Kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmigstwiadomé Inzyniera, ktéry dokona
odpowiednich zmian lub poprawek.

Wykonawca ma obowrek sprawdzi przekazane Dokumentacje Projektowe i ST
oraz zgtost wszystkie uwagi do ich zawasm w terminie 4 tygodni od otrzymania tych
dokumentow. Wszystkie zgtoszenia brakéw, ewentu@ddnyedow, nigcistosci itp. po tym
terminie nie mog skutkow& op&nieniami lub wstrzymaniem Roboét. Dziatania takigld
uznawane za wygbujace z winy Wykonawcy Robot.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiglys zgodne z Dokumentagj
Projektowg i ST.

Dane okrélone w Dokumentacji Projektowej i w STedy uwazane za warkei
docelowe, od ktérych dopuszczalng sdchylenia w ramach olkilenego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatow i elementéw budowliseuby¢ jednorodne i wykazywiablisk
zgodnd¢ z okrglonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpogrzekraczéa
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.
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W przypadku, gdy materiaty lub Roboty niedh w petni zgodne z Dokumentacj
Projektowg lub ST, to takie materialy ¢ba niezwlocznie zagpione innymi, a Roboty
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresieniamaalizacji
kontraktu a do zaka@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ie¢dzie utrzymywdé tymczasowe urglzenia
zabezpieczafe, w tym: ogrodzenia, pgrze, dwietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz
wszelkie inn&rodki niezlzdne do ochrony robot, wygody spotecgeia innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddziwyraznie
oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyzgrirerem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dipzddéw i maszyn pracagych przy
realizacji robot, Wykonawca odpowiednio oznakujspeséb uzgodniony z zgnierem.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w
sposOb uzgodniony z ignierem projektu oraz przez umieszczenie, w migjsdalosciach
okreslonych przez layniera tablic informacyjnych, ktérych & bedzie zatwierdzona przez
Inzyniera. Tablice informacyjnegha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez
caly okres realizacji robot.

Ponadto Wykonawca zapewni dozér budowy i zapleezezas prowadzenia robaot.
Wszelkie koszty wynikage z powyszego nie podlegapdrebnej zaptacie i przyjmuje gize
s wigczone w ceg kontraktovy.

1.5.5 Ochronasrodowiska w czasie wykonywania Robot
Wykonawca ma obowrek zn& i stosowa w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania Rob6t Wykonawcadzie:

a) utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowéa wszelkie uzasadnione kroki maeg na celu stosowaniecsio przepisow i
norm dotyczacych ochronyrodowiska na terenie i wokoét Terenu Budowy oradzie unika
uszkodzeé lub uchzliwosci dla os6b lub wiasrigi spotecznej i innych, a wynikgjych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w ¢@stivie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymagéa bedzie miat szczegolny wzgdl na:

1) Lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovegdiojazdowych
2) Srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikbw i ciekébw wodnychtapy lub substancjami
toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) mazliwoscig powstania pzaru.
Wykonawca zobowzany jest do uzyskania wskazadpowiedniego organu dla trasy i
miejsca zdeponowania odpadéw zgodnie Ustawdpadach (Dz.U. nr 62 z 20.06.2001r).

1.5.6 Ochrona przeciwpazarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepiséw ochrony przeciwparowe;.

Wykonawca bdzie utrzymywa sprawny sprg przeciwpgarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnyeh,pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i pa@zdMateriaty tatwopalne ¢bdg
sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisarabezpieczone przed dggém
0s0b trzecich. Wykonawcatizie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowaoiarem
wywotanym jako rezultat realizacji Robot albo prpezrsonel Wykonawcy.
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1.5.7 Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposéb trwatyg sszkodliwe dla otoczenia, nieedy dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu
wiekszym od dopuszczalnego, olmnego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryte do Robot bda miaty swiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniomjednostk, jednoznacznie okétajace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatdw ngrodowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robét, @pkaczeniu Robét ich
szkodliwa¢ zanika (np. materiaty pylaste) mp@y¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymaga technologicznych wbudowania. z&8 wymagay tego odpowiednie przepisy
Zamawiagcy powinien otrzyméa zgod: na wycie tych materiatow od wéaiwych organdéw
administracji pastwowe.

1.5.8 Ochrona wiasndci publicznej i prywatnej

Wykonawca zobowzany jest do utrzymaniaagitosci ruchu kotowego i pieszego.
Wykonawca zobowzany jest do utrzymaniaagtosci ruchu komunikacji autobusowej. W
przypadku ewentualnej kolizji prowadzonych roboétokalizacp istniegcych przystankow
autobusowych, Wykonawca zobazany jest do uzyskania uzgodiie odpowiednim
Przedsibiorstwem Komunikacyjnym magych na celu zmianlokalizacji tych przystankow.
Wykonawca powinien wykorda przekopy kontrolne dla identyfikacji i oldenia
szczegotowej lokalizacji uzbrojenia podziemnego.

Wykonawca odpowiada za ochrtonnstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia
podziemne, takie jak rurami, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadgaoych
wiascicielami  tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xapewtasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacmdzer w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowizany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegwczasowy dla
wszelkiego rodzaju Robét, ktore mapy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i
urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i powiadénmnzyniera i wiadze lokalne o
zamiarze rozpoezia Robo6t. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyiostalacji
Wykonawca bezzwiocznie powiadomizimiera i zainteresowane wtadze orazifie z nimi
wspotpracowat dostarczg wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie spowodowane przez jego dziatania ulzktua
instalacji na powierzchni ziemi i wdzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawi@ggo.

Po wykonaniu rob6t Wykonawca zobazany jest do odbudowy zniszczonej konstrukcji
jezdni, wynikajcej z prowadzonych robot.

1.5.9 Ograniczenie obcizen osi pojazdow

Pojazdy lub tadunki ddace w dyspozycji Wykonawcy powodige nadmierne obgienie
osiowe nie bdg dopuszczone na ukozony fragment budowy. Wykonawcacdzie
odpowiedzialny za naprawwszelkich Robdét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami layniera.

Wykonawca bdzie stosowa sic do ustawowych ogranicaenaciskOw osi na drogach
publicznych przy transporcie materialtdw i wyposaia na i z terenu robot. Wykonawca
uzyska wszelkie niezidne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wiadz, co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkow ponadnormatywnych iaadym takim przewozie dulzie
informowat Irzyniera. Ireynier maze polecé, aby pojazdy niespetnigge tych warunkdéw
zostaly usunite z terenu budowy.



PROJEKT UTRZYMANIA PRZEJEZDNGCI | RUCHU PIESZEGO
SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

GF-MOSTY

1.5.10 Bezpieczdéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawcaedbie przestrzega przepisow dotycgych
bezpieczéstwa i higieny pracy oraz opracuje Plan Bezpiasizea i Ochrony Zdrowia (,Plan
BiOZ")wynikajacy z Art. 21a Prawa Budowlanego w szczegllnym za&regodnym z
Rozporadzeniem Ministra Infrastruktury z dn 27. 08 2002.0Z Nr 151 i uzgodni go z
Inzynierem.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowiaz niespetniacych odpowiednich
wymaga sanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglizenia zabezpieczge, socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz
dla zapewnienia bezpieamdwa publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.11 Ochrona i utrzymanie Robot
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrerRobét i za wszelkie materialy i wdzenia
uzywane do Robdét od Daty Rozpecia do daty wydania Potwierdzenia Zakmenia przez
Inzyniera.
Wykonawca bdzie utrzymywa Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanignm
by¢ prowadzone w taki spos6b, aby budowla drogowa jep elementy byly w
zadowalajcym stanie przez caty czas, do momentu odbioruexstaego.
Wykonawca jest zobowtany do utrzymania ruchu publicznego na TerenieoByd w
okresie trwania realizacji Kontraktu do zak@czenia i odbioru kicowego Robot.
W czasie wykonywania Rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i lgdzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczgmie takie jak: znaki pionowe, poziome,
zapory,swiatta ostrzegawcze, sygnaty, sygnalizator§wietlenie caggdw komunikacyjnych,
itp., zapewniac w ten sposob bezpiecmstwo pojazdow i pieszych.
Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zapo6r i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wezdbw bezpieczgstwa.
Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczme lxda akceptowane przez
Inzyniera.
J&ili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie igniera
powinien rozpocg Roboty utrzymaniowe nie padiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.
Reasumujc nizej wymienione koszty:
— zabezpieczenia terenu budowy,
— wynikajgce z utrzymania organizacji ruchu w tym: obstugandyasowych urdzen
zabezpieczafych,

nie podlega odrcbnej zaptacie i przyjmuje gize g wiagczone w Ceg Kontraktows.

1.5.12 Stosowanie sj do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest zn& wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktorg v jakikolwiek sposob zwizane z
Robotami i ledzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tymiaw, przepiséw i
wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dalzie w peini odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymaga prawnych odnénie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposob gty bedzie informowa Inzyniera o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty.
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1.5.13 RGwnowaznos¢ norm

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotang &onkretne normy lub przepisy, ktore spetnmaap
materiaty, spret i inne dostarczane towary, oraz wykonane i zbadaoboty, lda
obowigzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionggdania powotanych
norm i przepiséw, o ile w kontrakcie nie postanavdaanaczej. W przypadku, gdy powotane
normy i przepisy & paistwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub regionu, naoigyc¢
rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapewo®jzasadniczo rowny lub wgzy
poziom wykonania @i powotane normy i przepisy, pod warunkiem ich ugriego
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przegriiera. Ranice pom¢dzy powotanymi
normami a ich proponowanymi zamiennikami myushy¢ doktadnie opisane przez
Wykonawe; i przeditaone Irzynierowi, co najmniej na 28 dni przed glaiczekiwanego przez
Wykonawe zatwierdzenia ich przez Agniera. W przypadku, kiedy kynier stwierdzi,ze
zaproponowane zmiany nie zapewsfiazasadniczo rownego lub wszego poziomu
wykonania, Wykonawca zastosuje sio norm powotanych w dokumentach. Materiaty lub
urzadzenia, na ktore nie ma odpowiedniej PN-EN czy Pdwipny posiada aktualm
Aprobat Technicza.

1.5.14 Zaplecze Wykonawcy

Wykonawca wykonuje zaplecze we wtasnym zakresie.

Wykonawca uzyska wilasnym staraniem zgody na lo&eiz zaplecza oraz drog
technologicznych na terenie poza pasem drogowymn poéiryje koszty glyczenia lub innej
formy pozyskania terenu.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z budow zaplecza Wykonawcy nie podlegaj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w Cenie Kontraktowej.

2. Materiaty

2.1. Zrodia uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek
materiatbw przeznaczonych do Rob6t Wykonawca ptaadsszczegotowe informacje
dotyczice proponowanegozrodta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiatébw i odpowiednidwiadectwa bada laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia
przez Irzyniera.

Zatwierdzenie partii (egci) materiatbw z danegdrodia nie oznacza automatycznieg
wszelkie materiaty z danegoddta uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu udokumentowaniae materiaty
uzyskane z dopuszczonegwodia w sposéb ggly spetniaj wymagania Specyfikacji
Technicznych Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanychzasie pogpu Robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwioled wiacicieli i odnagnych witadz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwigkodet miejscowych wgczagc w to zrodia wskazane
przez Zamawiagcego i jest zobowrzany dostarczy Inzynierowi wymagane dokumenty
przed rozpoaziem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacjzawieragcg raporty z bada terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie met@dvydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jakgciowych
materiatéw z jakiegokolwiekrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: optatynagrodzenia i jakiekolwiek inne
koszty zwizane z dostarczeniem materiatdw nigiiyych do wykonania Robot.

10



PROJEKT UTRZYMANIA PRZEJEZDNGCI | RUCHU PIESZEGO
SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

GF-MOSTY

Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykop@wTerenie Budowy lub z innych
miejsc wskazanych w Kontrakciedy wykorzystane do Robot lub odwiezione na odkiad
odpowiednio do wymagaKontraktu lub wskazalnzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgodyyniera, Wykonawca niechlzie prowadzi
zadnych wykopow w olgbie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostalty wyszcieigne w
Kontrakcie.

Eksploatacja zrédet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi
obowigzujgcymi na danym obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwoérnie materiatbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zymiera w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiamrobRi
materiatbw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich $giavosci. Wynik tych kontroli
bedzie podstaw akceptacji okrdonej partii materiatow pod wzetiem jakdci.

W przypadku, gdy laynier bedzie przeprowadzat inspekcjwytworni bedg zachowane
nastpujace warunki:

a) Inzynier bedzie miat zapewnian wspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdbw w czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier kedzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych gzi wytwdrni, gdzie
odbywa s¢ produkcja materiatdw przeznaczonych do realiz&ojitraktu.

2.4. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawg wywiezione z Terenu
Budowy, kdz ztozone w miejscu wskazanym przezzyniera. Jéli Inzynier zezwoli
Wykonawcy na @ycie tych materiatéw do innych robotarte, dla ktorych zostaty zakupione,
to koszt tych materialdw zostanie przewéectowany przez layniera.

Kazdy rodzaj Rob6t, w ktorym znajdujsic nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, iczsk z jego nieprzyciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo skladowane materdo czasu, gdy dala one
potrzebne do Robdt, byly zabezpieczone przed zayseczeniem, zachowaty svagakaosc i
wiasciwos¢ do Robot i byty dogpne do kontroli przez kyniera.

Miejsca czasowego skladowanied zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach
uzgodnionych z liynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zomyamanych przez
Wykonawe.

W przypadku konieczrigi zagcia terenu niedmlacego we witadaniu Inwestora Wykonawca
uzyska wtasnym staraniem zgody na lokalizanjejsc sktadowania poza pasem drogowym
oraz pokryje kosztyayczenia lub innej formy pozyskania terenu.

2.6. Wariantowe stosowanie materiatow

Jakakolwiek nazwa handlowayia w ST lub Dokumentacji Technicznej oznaciedzie
definicje standardu a nie specyficzny produkt do zastosamarrojekcie.

Jeili Dokumentacja Projektowa lub ST przewiglupozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych Robotach, Wykonawowiadomi layniera o swoim
zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przedyciem materiatu, albo w okresie dirym, jéli
bedzie to wymagane dla batlgrowadzonych przez igniera. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materiatu nie ni@ by pézniej zmieniany bez zgody igniera.

2.7. Materiaty z rozbiorek
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Wszystkie elementy i materiaty z rozbiorek stsig wlasnaciag Zamawiagcego, ale powinny
by¢ usun¢te przez Wykonawge z terenu budowy w sposob i terminie nie koliggdym z
wykonaniem innych robo6t. Wykonawca powinien w ceofiertowej uwzgidni¢c ewentualne
koszty utylizacji tych materiatdw jak rowriekoszty ich transportu na miejsce utylizaciji.
Podane w ST odlegdoi odwozu nalgy traktow& jako odlegtdci orientacyjne. Wykonawca
powinien na etapie przygotowania oferty ustatieczywiste odlegkei odwozu materiatdw
przeznaczonych do utylizacji i uwzghic to w cenie ofertowe].

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie
podlegag odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w Cenie Kontraktowe)j.

3. Sprzet

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spgizi, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakdwykonywanych Robét. Spgzuzywany do Robot powinien
by¢ zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilgci
wskazaniom zawartym w ST, Ilub Projekcie Technologii Organizacji Robot,
zaakceptowanym przez Ayniera; w przypadku braku ustalev takich dokumentach spitz
powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera.

Liczba i wydajné¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniadhzyniera w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Sprzt bedacy wilasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania Robét ma By
utrzymywany w dobrym stanie i gotoww do pracy. Bdzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotygezymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy tgnierowi kopie dokumentow potwierdzaych dopuszczenie
sprztu do uwytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewigujozliwo$¢ wariantowego gycia sprztu
przy wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomniyimera o swoim zamiarze wyboru
i uzyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji layniera, nie
moze by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania warunkoéw
Kontraktu, zostagnprzez Irzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robot.

4. Transport

Wykonawca stosowa sie bedzie do ustawowych ograniazeobchzenia na 6 przy
transporcie materiatbw / sgtm na i z terenu Robdt. Uzyska on wszelkie neelrie
zezwolenia od wtadz, co do przewozu nietypowychutdadw i w sposob ggty bedzie o
kazdym takim przewozie powiadamiatAyniera.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiérodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jaké wykonywanych RoboOt i wkkiwosci przewaonych
materiatow.

Liczba srodkéw transportu dulzie zapewnia prowadzenie Rob6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniadhzyniera, w terminie
przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nie odpowiadae warunkom dopuszczalnych of@n na osie mog byé
uzyte przez Wykonawgpod warunkiem przywrdcenia do stanu pierwotnegytkowanych
odcinkéw drog publicznych na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na biggco, na whasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do Terenu Budowy.
Wykonawca zapewni wykonanie i utrzymanie wszelkigkzlednych drog technologicznych

i dojazdowych na terenie budowy, w czasie prowagziomobot.
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Wykonawca uzgodni z zajdzapcym ruchem trasy dowozu materiatbw i wykona
inwentaryzagj stanu technicznego drég dojazdowych oraz zlokatxyych przy drodze
obiektéw naraonych na ewentualne uszkodzenia. Opracowany operatwentaryzacji
podlega zatwierdzeniu przez zgdlee drogi oraz igyniera budowy.

5. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Ralédnie z Kontraktem, oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych Robotichazgodné¢ z Dokumentag)
Projektowg, wymaganiami ST, PZJ, Projektu Technologii i Oiganji Robdét oraz
poleceniami layniera. Przed przygbieniem do robot Wykonawca uzgodni Projekty
Technologii i Organizacji Robot, Programy Zapewiaedakdci oraz Projekty uzupetnigje
Z Inzynierem.

Wszelkie koszty z tego tytutu nie podlegadrcbnej zaptacie i nafgy je upé w Cenie
Kontraktowej

Roboty budowlane Wykonawca winien prowadzvytagcznie na dziatkach odtych
pozwoleniem na budoy

W przypadku konieczrigi zagcia nieruchoméci przylegtych do terenu inwestycji, nie
objetych pozwoleniem na budawwynikajgcych z przygtej technologii robot, Wykonawca
jest zobowiazany uzyské stosowne dokumenty i uzgodnienia z $glaielem nieruchonxei
umazliwiajgce wegcie czasowe w teren i jest zobaguany zastosowaodpowiedniesrodki
techniczne minimalizgre ucazliwos¢ dziatan Wykonawcy dla otoczenia w stopniu
mozliwym do zaakceptowania przez \ticiela przylegtego terenu. Wszelkie koszty
zwigzane z odszkodowaniami dla \iteciela dzialki za zgcie czasowe terenu oraz koszty
zabezpieczenia pozostatychsmdupcych nieruchoméri wraz z odtworzeniem ich stanu
pierwotnego przed rozpogzem robo6t budowlanych ponosi Wykonawca robét.

Wykonawca zapewni obstaggeodezyjn przez uprawnionego geogeha etapach:
zalazenia bazy pomiarowej, realizacji i spgtzania mapy powykonawczej. Wykonawca
ponosi odpowiedzialié za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie WgSo
wszystkich elementow Robo6t zgodnie z wymiaramiedrgymi okr&lonymi w Dokumentacji
Projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera.

Nastpstwa jakiegokolwiek ledu spowodowanego przez Wykonawe wytyczeniu i
wyznaczaniu Robot zostan jesli wymaga tego [lgdzie Inzynier, poprawione przez
Wykonawe na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wgstkprzez Irkyniera nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialéw za ich doktadngt.

Wykonawca jest zobowzany do precyzyjnego wyznaczenia tras i lokalizazadzen
i budowli, a take wszystkich jej elementéw w planie i w przekrojazhwszystkich etapach
robo6t oraz chromiprzyjete punkty i poziomy odniesienia.

Decyzje Irkyniera dotyczce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elemenRipot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w Kontrakbiekumentacji Projektowej i w
ST, a take w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decizjynier uwzgetdni wyniki
bada materialéw i Robot, rozrzuty normalnie wystijgce przy produkcji i przy badaniach
materiatdbw, déwiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki
wplywajgce na rozwzang kwestk.

Polecenia Ilayniera lgda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawgod grdba zatrzymania Roboét. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

Wykonawca prowadzi Roboty na podstawie pgigjjwtasnej technologii robot.

Dla przygtej technologii Wykonawca opracowuje Projekty Tealogii i Organizacji
Robdét lub inne Projekty wymagane w ST np.: projeabezpieczenia wykopow, projekt
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obnizenia zwierciadta wody na czas budowy, projekt og)i ruchu na czas budowy itp.
Zastosowany spet, wszystkie materiaty, roboty i ich zabezpieczerfigp. zabicie i
wyciagniecie scianek szczelnych, wykonanie i utrzymanie oznakosavatp.) wynikapce z
przyjetych rozwizan technicznych i technologicznych w ramach opraacoV#ykonawcy nie
podlegag odrebnej zaptacie, wszelkie koszty z tego tytutu pglejac w Cenie Kontraktowe).

Kazdorazowo przed przygtieniem do robét ziemnych nale wykona przekopy
probne dla identyfikacji uzbrojenia podziemnego.

Wszelkie koszty z tego tytutu nie podlegadrcbnej zaptacie i nafsy je upé w Cenie
Kontraktowej.

6. Kontrola jako sci robot

6.1. Program zapewnienia jakdci (PZJ)

Do obowjzkéw Wykonawcy naley opracowanie i przedstawienie do aprobatyyiriera
programu zapewnienia jakm, w ktérym przedstawi on zamierzony sposéb wykearyia
Robd6t, maliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaratelj wykonanie Robot
zgodnie z DokumentagjProjektows, ST oraz poleceniami i ustaleniami przekazanymepr
Inzyniera.

Program zapewnienia jako bedzie zawieré:

a) cz$¢ 0golm opisupca:

- organizacgj wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadadrRobot,

- organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

- BHP, szczegétowy Plan BiOZ, (w tym przy robdtama wysokéci, robotach
rozbiorkowych)

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje zpgotowanie praktyczne,

- wykaz o0sOb odpowiedzialnych za jakoi terminowad¢ wykonania poszczegoélnych
elementow Robdt,

- system (sposob i proceduiproponowanej kontroli i sterowania jalki wykonywanych
Robat,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumashego
lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza Zl@cowadzenie badd,

- sposo6b oraz forengromadzenia wynikow baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterggych a take wycgganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i ferpnzekazywania tych informacji zgnierowi;

b) czs¢ szczegotow opisupca dla kazdego asortymentu Robot:

- wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgozioraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania igglzenia pomiarowo-kontrolne,

- wykaz projektéw technologicznych i wykonawczymizewidzianych w ST,

- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

- SposOb zabezpieczenia i ochrony fadunkow pragdf ich wiasciwosci w czasie
transportu,

- SposOb i procedgr pomiarow i bada& (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja i sprawdzanie udzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw,
wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegolrgleimentéw Robot,

- sposéb pogpowania z materiatami i Robotami nie odpowiadgimi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot
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Celem kontroli Robot dalzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby
osiaggna¢ zatazong jakos¢ Robat.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pghkontrok Robot i jakdci materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroligagbpc personel, laboratorium, sptz
zaopatrzenie i wszystkie wdzenia niezbdne do pobierania prébek i badaateriatdbw oraz
Robat.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizynier mae zaadac od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowaniaze poziom ich wykonywania jest
zadowalajcy.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materialtbw oraz Robot z
czestotliwoscia zapewniajca stwierdzenie,ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.

Minimalne wymagania, co do zakresu badach czstotliwoi¢ 53 okreslone w ST,
normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostahg tam okrdone, Inzynier ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwyiykonanie Robét zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy hynierowi swiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i
sprzt badawczy posiadaj wazng legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadag wymaganiom norm okgejacych procedury bada

Inzynier bedzie mi€ nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu
ich inspekgciji.

Inzynier bedzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotycgcych urzdzex laboratoryjnych, spezu, zaopatrzenia laboratorium,
pracy personelu lub metod badawczychieleniedocagniecia te leda tak powane,ze mog
wptynaé ujemnie na wyniki badg Inzynier natychmiast wstrzymazycie do Robdét badanych
materiatéw i dopéci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy laboratorium
Wykonawcy zostanusungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jaktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem lhadaateriatow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki kxda pobierane losowo. Zalecas Stosowanie statystycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzige wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdmy¢
z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do bafla

Inzynier kedzie mi€ zapewniog maozliwos$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie layniera Wykonawca dnizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatdw, ktore budgz watpliwosci, co do jakéci, o ile kwestionowane materiaty nie
zostan przez Wykonawg usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatich
bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzeniatewek; w przeciwnym
przypadku koszty te pokrywa Zamavdiey.

Pojemniki do pobierania prébelkedy dostarczone przez Wykonagvc zatwierdzone
przez Irkyniera. Prébki dostarczone przez Wykonawdo bada wykonywanych przez
Inzyniera leda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposOb zaakeepy przez
Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryc¢dly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejnaypkiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa
maozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeept® przez liayniera.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub baslaWykonawca powiadomi kyniera o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonapomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji kyniera.
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6.5. Raporty z badan
Wykonawca bdzie przekazywa Inzynierowi kopie raportow z wynikami bafigak
najszybciej, nie piej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jai.
Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane Hkynierowi na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez layniera

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, liynier uprawniony jest do dokonywania
kontroli, pobierania probek i badania materiatovradta ich wytwarzania i zapewniona mu
bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Waikay i producenta materiatow.

Inzynier, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroliolsdt prowadzonego przez
Wykonawe;, bedzie ocenié zgodnd¢é materiatdw i Robot z wymaganiami ST na podstawie
wynikéw bada dostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier maze pobierd prébki materiatdbw i prowadgi badania niezaklmie od
Wykonawcy, na swoj koszt. deli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as
niewiarygodne, to laynier poleci Wykonawcy lub zleci niezalemu laboratorium
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych lhaddbo oprze siwytacznie na wkasnych
badaniach przy ocenie zgodobmaterialtdbw i Robot z DokumentgcProjektowg i ST. W
takim przypadku catkowite koszty powtornych lub dtdawych badéa i pobierania probek
poniesione zostarprzez Wykonawg

6.7 . Identyfikacja materiatow

Inzynier maze dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére zostaty wprowadzome
obrotu zgodnie z odbnymi przepisami. Whkxiwosci uzytkowe tych materiatow,
zastosowanych w obiekcie budowlanym w sposob trwabsz umazliwia¢ prawidtowo
zaprojektowanym i wykonanym obiektom budowlanymhsieaie wymaga podstawowych,
o ktérych mowa w art. 5 ust.1 pktl. Ustawy Prawddwlane.

W przypadku materiatow, dla ktérych w S{ wymagane dokumenty, kda partia
dostarczona do Robotdrie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe musgz posiadéd odpowiednie dokumenty wydane przez
producenta, a w razie potrzeby poparte wynikamiabagykonanych przez niego. Kopie
wynikéw tych bada beda dostarczone przez Wykonagvimzynierowi.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetaidaych wymagé beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
6.8.1 Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnynibovaigzujacym
Zamawiagcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy d
konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthma prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie
z obowhzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy dala dokonywane na bigco i beda dotyczy¢ przebiegu
Rob6t, stanu bezpiearstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstelny budowy.

Kazdy zapis w Dzienniku Budowyc¢lzie opatrzony datjego dokonania, podpisem
osoby, ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej insiemiazwiska oraz stanowiska ghowego.
Zapisy leda czytelne, dokonane trwatechnily, w poradku chronologicznym, bezp@dnio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokunyemida oznaczone kolejnym

numerem zalcznika i opatrzone dai podpisem Wykonawcy i ltyniera.
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Do Dziennika Budowy naky wpisywa w szczegolnéci:

- dat przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- dat przekazania przez Zamawjeggo Dokumentacji Projektowej,

- uzgodnienie przez hyniera programu zapewnienia jakoi harmonogramow Robot,

- terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegolnych elementow Robdt,

- przebieg Robat, trudhoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgzprzerw
w Robotach,

- uwagi i polecenia tyniera,

- daty zaradzenia wstrzymania Robét, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw Robot zanid@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i

ostatecznych odbioréw Robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania Robot podlegggh

ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym wazkii z warunkami klimatycznymi,

- zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise Dokumentacii

Projektowej,

- dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed

I w trakcie wykonywania Robat,
- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia Robat,
- dane dotycgce jakaci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki praapadzonych
bada z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki préb poszczegolnych elementow budowli Zi@oiem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu Robot.
Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowydd
przedi@zone Ireynierowi do ustosunkowaniagsi
Decyzje Ikyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca padpis
z zaznaczeniem ich przygja lub zagciem stanowiska.
Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obligujezyiniera do ustosunkowaniagsi
Projektant nie jest jednak strprKontraktu i nie ma uprawniedo wydawania polede
Wykonawcy Robot.

6.8.2 Rejestr Obmiarow

Rejestr Obmiarow stanowi dokument pozwgdgj na rozliczenie faktycznego pegt
kazdego z elementow Robdét. Obmiary wykonanych Robdegmowadza siw sposéb aiglty
w jednostkach przytych w Kosztorysie i wpisuje do Rejestru Obmiardw.

6.8.3 Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodop lub certyfikaty zgodn&ci materiatow,
orzeczenia o jakwi materiatéw, recepty robocze i kontrolne wynikidaa Wykonawcy lgda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewiaijakéci. Dokumenty te stanowi
zalczniki do odbioru Robét. Winny ldyudostpnione na kade zyczenie lryniera.

6.8.4 Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagsioprécz wymienionych w pkt. (1)-(3) naptijace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizaczadania budowlanego,

b) protokoty przekazania Terenu Budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
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d) protokoty odbioru Robot,
e) protokoty z narad i ustale
f) korespondengjna budowie.

6.8.5 Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dulg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpomiced
zabezpieczonym.

Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodujegoje natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowytly zawsze dogpne dla Iizyniera i przedstawiane do wglu
nazyczenie Zamawiagego.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robo6t bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robét zgodnie
z Dokumentagj Projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym poanadniu Irzyniera o zakresie
obmierzanych Robot i terminie obmiaru, co najmneej3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru krda wpisane do Rejestru Obmiarow.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wSlepym
Kosztorysie lub gdzie indziej w Specyfikacjach Teicanych nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukaczenia wszystkich Robdt. &lne dane zostanpoprawione wg instrukcji
Inzyniera na pimie.

Obmiar gotowych Robot ¢olzie przeprowadzony z eztaécia wymagag do celu
mieskcznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkvaym w Kontrakcie lub
oczekiwanym przez Wykonaw Inzyniera.

7.2. Zasady okré&lania ilosci Robot i materiatow

Dlugosci i odlegigci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymieda
obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;j.

Jesli ST wiasciwe dla danych Robo6t nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone
w m? jako diugd¢ pomnaona przezredni przekrgj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,¢ba wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robédab
zaakceptowane przezzyniera.

Urzadzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonayvdezeli urzadzenia
te lub sprzt wymagaj bada atestugcych to Wykonawcaduzie posiadawazne $wiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dalg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym
stanie, w catym okresie trwania Robot.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anzenia wagowe odpowiadae odnénym
wymaganiom Specyfikacji TechnicznychedZie utrzymywad to wyposaenie zapewniag
w sposob eigly zachowanie dokladdoi wg norm zatwierdzonych przezziniera.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru
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Obmiary keda przeprowadzone przedg@eziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
Robdt, a take w przypadku wyspowania dtaszej przerwy w Robotach.

Obmiar Rob6t zanikagych przeprowadzagsiv czasie ich wykonywania.

Obmiar Robot podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obticzécda wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bpsci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie Rejestru Obmiandiwazie braku miejsca szkice mpg
by¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika do Rejestru Obmiaréw, ktérego wzor
zostanie uzgodniony z zgnierem.

8. Odbidér Robaot

W zaleznoséci od ustalé odpowiednich ST, Roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbidér Robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior Robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi
jakosci wykonywanych Robot, ktére w dalszym procesidizaaji ulegrg zakryciu.

Odbior Robo6t zanikagych | ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwaania ogdlnego
postpu Robot.

Odbioru Robét dokonuje hynier.

Gotowas¢ danej czsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doebaika
Budowy i jednoczesnym powiadomieniem zyniera. Odbior bdzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie piej jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika
Budowy i powiadomienia o tym fakcieAgniera.

Jaka¢ i ilos¢ Robot ulegajcych zakryciu ocenia #tynier na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z Dokumentadprojektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbidr czesciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci Robot. Odbioru
czesciowego Robot dokonuje esiwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. @dbi
Robot dokonuje laynier.

8.3. Odbiér ostateczny Rob6t

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzec#ypgo wykonania Robot
w odniesieniu do ich ikei, jakasci i wartdsci.

Catkowite zakaczenie Robo6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegoedzie
stwierdzone przez Wykonawc wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na finie o tym fakcie layniera.

Odbior ostateczny Rob6t ngst w terminie ustalonym w Dokumentach
Kontraktowych, licac od dnia potwierdzenia przezzimiera zakéaczenia Robot i przygia
dokumentow, o ktérych mowa w punkcie 8.3.1.

Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczmmzez Zamawiggego w
obecndci Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbiergia Roboty dokona ich oceny
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jakosciowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow bafla pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodrgi wykonania Robot z Dokumentgdprojektovy i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robo6t komisja zapona sealizac ustalé przyjetych
w trakcie odbiorébw Roboét zanikgjych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania Robét uzupetnigjych i Robo6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robét pekoavych, Robot
uzupetniagcych lub Robot wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czyldoioi ustala
nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjze jakaé¢é wykonywanych Robét
w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbieda wymaganej Dokumentagc)
Projektows i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu ibezpieésénvo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc
pomniejszon wartas¢ wykonywanych Robo6t w stosunku do wymagarzyjetych w
Dokumentach Kontraktowych.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osta¢égm Robot jest protokdt odbioru
ostatecznego Robot spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawsego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobhmamy przygotow& nastpujace
dokumenty:

1. Dokumentagj Projektovs podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwyesli
zostata spordzona w trakcie realizacji Kontraktu.

2. Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robatd&vlanych (podstawowe z
Kontraktu i ew. uzupetniage lub zamienne).

3. Recepty i ustalenia technologiczne.

4. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).

5. Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafld oznaczé laboratoryjnych, zgodnie z ST i
ew. PZJ.

6. Deklaracje zgodnii lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatdw zgodnie z ST i
ew. PZJ.

7. Opini¢ technologicza sporadzomy na podstawie wszystkich wynikéw badgpomiarow
zalczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodrisd z PZJ.

8. Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz Robdt i sieci uzbrojenia terenu.

9. Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejweintaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wedém przygotowania dokumentacyjnego
nie kxdg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w poroeamiz Wykonawg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.

Wszystkie zargdzone przez komisj Roboty poprawkowe Iub uzupetraag kpdy
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawegjo.

Termin wykonania Robét poprawkowych i Robét uzupgiecych wyznaczy komisja.

8.4. Odbior pogwarancyjny
Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychd®awigzanych z usugciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i néastch w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
uwzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,Odbiéateszny Robét”.

9. Podstawa ptatndci
9.1. Ustalenia Ogodlne

20



PROJEKT UTRZYMANIA PRZEJEZDNGCI | RUCHU PIESZEGO
SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

GF-MOSTY

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaa jednosté
obmiarows ustalona dla danej pozycji Kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgtav ptatngci jest wart@é
(kwota) podana przez Wykonagwey danej pozycji Kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota zbiorcze] pozycji Kosgowej edzie uwzgbdniad
wszystkie czynngci, wymagania i badania skltadeg¢ s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej
Roboty w Specyfikacji Technicznej Wykonania i OdbioRobét Budowlanych i w
Dokumentacji Projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robétidobejmowd:

— Robocizr bezpdredng wraz z towarzysgymi kosztami,

- Wartas¢ zwytych Materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynuaa
ewentualnych ubytkéw i transportu na Teren Budowy,

— Wartas¢ pracy Sprztu wraz z towarzyscymi kosztami,

— Koszty paérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko.

W skiad kosztow poednich wchodz ptace personelu i kierownictwa budowy,
pracownikow nadzoru i laboratorium, koszty adzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w
tym doprowadzenie energii i wody, budowa drég ddgawych, itp.), koszty dotyere
zabezpieczenia Rob6t, wydatki dotyce BHP, zapewnienie obstugi geodezyjnej, ustugeobc
na rzecz budowy, koszty projektow uzupehpigch, koszty transportu materialdw na miejsce
utylizacji i koszty utylizacji materiatdw, kosztyzlsolenia BHP pracownikow i dozoru
budowy, koszty technologii robét (materiaty, rolmma, sprzt) wynikajgce przygtych
rozwigzan technicznych i technologicznych w ramach opradowdykonawcy, optaty za
dzierzawe placow i bocznic, ekspertyzy dotyrce wykonanych Robot, ubezpieczenia oraz
koszty zaradu przedsibiorstwa Wykonawcy, koszty opracowania powykonaycze
dokumentacji geodezyjno-kartograficznej, zysk kidkyjny zawierajcy ewentualne ryzyko
Wykonawcy z tytutu innych wydatkow megych wysgpi¢ w czasie realizacji Robét i w
okresie gwarancyjnym.

- Podatki obliczane zgodnie z ob@®ujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogoélne Specyfikacji Technicznej M 00.00.00

Koszt dostosowania gido wymagéa Warunkow Kontraktu i Wymaga Ogolnych
zawartych w Specyfikacji Technicznej Wykonania ib@idu Robo6t Budowlanych ST M
00.00.00 obejmuje wszystkie warunki aome w w/w dokumentach, a nie wyszczegdlnione
w kosztorysie.

9.30bjazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazddéw i organizagghu obejmuje :

—opracowanie projektu organizacji ruchu na czas nravabudowy oraz uzgodnienie z
Inzynierem i odpowiednimi instytucjami, wraz z dostaiem kopii projektu liaynierowi i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodneynikajacych z posipu robét,

—zakupy i koszty zakupu potrzebnych materiatow,

—dostarczenie i koszty dostarczenia potrzebnych nagie,

—koszt zapewnienia niegtnych czynnikow produkciji

—zaprojektowanie i wybudowanie niezimych objazdow,

—ustawienie tymczasowego oznakowania Kwietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczastwa ruchu,

—opfaty/dzietawy terenu,

—przygotowanie terenu,
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—konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikOw, barier, oznakowgi
drenéau,

—tymczasow przebudow urzadzen obcych.

—inwentaryzagj stanu technicznego drég dojazdowych oraz zlokaimtych przy drodze
obiektéw oraz opracowanie operatu z inwentaryzzaatjivierdzonego przez zadcoe drogi i
inzyniera budowy

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdow i organizasghu obejmuje:

—oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i uscie tymczasowych oznakowgionowych,
poziomych, barier §wiatet,

—utrzymanie ptynngci ruchu.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdéw i organizaajchu obejmuje:
—usuntecie wbudowanych materiatow i oznakowania,
—doprowadzenie terenu do stanu utiveiajgcego normalny ruch,
—oczyszczenie terenu,

—koszty demontau,

—koszty odbudowy zmian wprowadzonych tymczasowoknasobudowy.

10.Przepisy zwhzane

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (O¥rl89 z 25.08.1994r, poz. 414).
Rozporadzenie MGPIB z 19.12.1994r (Dz.U Nr 10)

Rozporadzenie MGPIB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25, poz. 138a 13 marca 1995r).
Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezykatograficzne (Dz. U. Nr 30, poz.
163 z pé&niejszymi zmianami).

Rozporadzenie Ml z 06.02.2003 r. (Dz.U Nr 47 poz.401) wasge bezpieczestwa i
higieny pracy przy wykonywaniu rob6t budowlanych

Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiefliz. 03.08.2000 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiaddrogowe obiekty iaynierskie i ich
usytuowanie.
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M.13.02.00. BETON NIEKONSTRUKCYJNY
M.13.02.20. BETON WYROWNAWCZY
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji svymagania dotyce wykonania i odbioru betonu
wyrownawczego pod chodnik dla pieszych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikaciji

Specyfikacja jest dokumentem kontraktowym i przgearym przy zlecaniu i realizacji robot
mostowych wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych Specyfikach

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmwszystkie czynnai umazliwiajgce i magce
na celu wykonanie betonu wyrownawczego pod chodlailpieszych.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji zgodne z obowizujagcymi polskimi normami
oraz z okréleniami podanymi w ST M.00.00.00 ,Wymagania ogoélreaz Specyfikacji
M.13.00.00 ,Beton”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito z
Dokumentagj Projektows, Specyfikacp i poleceniami layniera. Ogodlne wymagania
dotyczce robot podano w ST M.00.00.00 "Wymagania ogolne".

2. Materiaty

Beton klasy zgodnie z rysunkami w projekcie (mirb20) z utrzymaniem wymaga bada
tylko w zakresie wytrzymakei betonu n&ciskanie zgodnie ze Specyfikadyl.13.00.00.

3. Sprzet

Roboty mana wykon& przy wyciu dowolnego typu spetu zaakceptowanego przez
Inzyniera. Mieszanie sktadnikdw w betoniarce przecebej , dozowanie wagowe .
Dopuszczalne jest mieszanie sktadnikéw w betoniaaeospadowe;j.

4. Transport
W(g Specyfikacji M.13.00.00.

5. Wykonanie robot

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnognam roboét
uwzgkdniajgcy wszystkie warunki, w jakichebla wykonywane roboty betonowe.
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Wykonanie robo6t powinno IBypoprzedzone odbiorem przezyniera poditéa na poziomie
posadowienia pod wzgdem przydatngci gruntu do posadowienia podpory.

Przed przysipieniem do uktadania betonu nalesprawdzé poprawné¢ wykonania robot
ziemnych (wg Specyfikacji M.11.01.00). Pogiklowinno by réwne, czyste i odwodnione.
Beton winien by rozktadany w miar mazliwosci w sposéb eigty z zachowaniem kontroli
grubaici oraz rzdnych wg Dokumentacji Projektowej. W czasie betoaol naley gorm
powierzchn¢ betonu wyprofilowa w spadku oraz pozostatviwglebienie w najniszym
punkcie w celu madiwosci prawidtowego odwodnienia wykopu.

6. Kontrola jako sci robot

Roboty naley prowadzé w obecnéci Inzyniera. Kontroli podlega przygotowanie pozho
grubas¢ uktadanej warstwy betonu orazdne wierzchu betonu.

Sktad mieszanki nahy kazdorazowo oznaczdaboratoryjnie dla uzyskania parametrow:
—  jakoéci kruszywa i cementu oraz wody,

-  max. gstasci mieszanki.

Nalezy sprawdzé klass betonu przez pobranie probek oraz wykonanie baddrzymataci
nasciskanie wg Specyfikacji M.13.00.00. ,Beton”.

7. Obmiar rob6t

Jednostl obmiarova robét jest 1 mbetonu.
llos¢ robot okréla se na podstawie Dokumentacji Projektowej z uwdgieniem zmian
zaaprobowanych przezzyniera i sprawdzonych w naturze.

8. Odbior robot

Podstaw dokonania odbioru jest:

—  zgtoszenie przez Wykonawaev Dzienniku Budowy zakiczenia robot podlegagych
odbiorowi medzyoperacyjnemu.

—  stwierdzenie przez #yniera zgodnéci odbieranych robot z Dokumentadfrojektovy i
zmianami zaaprobowanymi przezyniera.

— uzyskanie pozytywnych wynikéw odpowiednich badakonanych zgodnie z punktem
6 niniejszej Specyfikacji oraz przedknie przez Wykonawcatestow na zastosowane
materiaty.

9. Podstawa ptatndgci

Cena wykonania robot obejmuije:

- prace przygotowawcze

- opracowanie receptur betonu

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji BRbbraz Programu Zapewnienia
Jakaci

- zapewnienie niezfuinych czynnikbw produkciji, zakup, dostarczenie oiahie
Z zagszczeniem mieszanki betonowej wraz z jejqgebhcp oraz wszystkich niezioinych
materiatow

- wykonanie dojazdow i stanowisk roboczych dla sfrz

- oczyszczenie podia

24



PROJEKT UTRZYMANIA PRZEJEZDNGCI | RUCHU PIESZEGO
SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

GF-MOSTY

- wykonanie wszystkich niezdnych pomiarow, préb i sprawdze

- oczyszczenie terenu robot

- inne roboty sktadage s¢ na kompletne wykonanie zakresu robot przewidziangg
Specyfikacji Techniczne.

10. Przepisy zwhzane
PN-EN 206-1 Beton. Wymagania, éawosci, produkcja i zgodnit.
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M.14.00.00. KONSTRUKCJE STALOWE )
M.14.01.09. WYKONANIE DROBNYCH ELEMENTOW STALOWYCH

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Wiyania i Odbioru Robo6t
Budowlanych(STWIORB) swymagania dotycice wykonania, monta i odbioru drobnych
elementow stalowych.

1.2. Zakres stosowania Specyfikaciji
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przewaygo kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacp

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji zmane § z wykonaniem, odbiorem i
montaem drobnych elementow stalowych przedstawionycRysunkach.

Odrebnymi Specyfikacjami gfe s réwniez nastpujace roboty:

M.14.02.01 — Pokrywanie powtokami malarskimi konktji stalowych

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreilenia podane w niniejszej Specyfikacg ggodne z obowrujacymi odpowiednimi
normami oraz z okégeniami podanymi w M.00.00.00.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogo6lne wymagania dotygee robot podano w  Specyfikacji M.00.00.00 ,Wymagan
0golne”. Wykonawca robét jest odpowiedzialny zaoggkich wykonania oraz za zgodsto
z Rysunkami, Specyfikagjnormami i poleceniami ftyniera.

2. Materiaty

2.1. Elementy konstrukcji drobnych elementéw stalowych

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu robot wgsad niniejszej Specyfikacjia s
elementy stalowe (profile walcowane, latarnggvietleniowe i skrzynki dczeniowe latarni -
jako gotowe elementy zabezpieczone antykorozyplaghy, ksztattownikigruby, naketki i
podktadki) okrélone na Rysunkach.

Spawanie elementow konstrukcji powinno¢bwykonywane przez spawaczy mp@jch
uprawnienia specjalistyczne. Spoiny nie powinny aggva nadlewow, wigcen zuzlowych
itd., powinny by odebrane przez nadzoér techniczny i kierownika laydo

Drobne elementy stalowe wykahae stali klasy okidonej w Rysunkach i zaakceptowanej
przez Irxyniera.

2.2. taczniki i materiaty spawalnicze

Zamowienia na dgczniki i materiaty spawalnicze sklada Wytwoérca etedj konstrukcji
mostowej u zaakceptowanych przezyimiera wytworcow tych materialdw. Na Wytworcy
konstrukcji cyzy obowhzek egzekwowania od dostawcow atestow potwiegdyah
spetnienie wymagapostawionych w normie przedmiotowe] dotycej danego wyrobu lub
materiatu. Atesty mugz by¢ przedstawione wraz z dostavkazdej partii Bcznikdw i
materiatbw spawalniczych. Badania, ktére waruakwyystawienie atestow Wytworca
tacznikdw lub materiatdbw spawalniczych przeprowadza wilasny koszt. Materiaty
pochodace z zapasow Wytworcy konstrukcji powinnytatestowane, j@li s3 uznane przez
Inzyniera za konieczne, na koszt wilasny Wytworcy kaksji. Spetnione musgz by¢
wymagania PN-89/S-10050 i norm przedmiotowych:
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- dla elektrod wg PN-91/M-69430 i PN-88/M-69433,

— dla drutéw spawalniczych wg PN-88/M-69420,

- dla topnikéw do spawania tukiem krytym wg PN-73//9365.

Wytworca powinien przestrzegakresoOw wanosci stosowania elektrod wedtug gwarancji
dostawcy.

taczniki powinny by przechowywane w suchych i przewietrzanych pomiesziech
Z zapewnieniem ochrony przed korpiejv sposdb umidiwiajacy segregaejna poszczegolne
asortymenty. Materialy spawalnicze ngleprzechowywa ponad podiogg w suchych,
przewietrzanych i ogrzewanych pomieszczeniachczhiki i materialy spawalnicze
przeznaczone do wytworzenia olomych stalowych drobnych elementéw konstrukcji
powinny by oddzielone od pozostatych.

3. Sprzet

Wykonawca powinien dysponowaastpujacym, sprawnym technicznie sptem:
—  spawarka elektryczna wirowa,

- wiertarka udarowa

- szlifierki katowe

-  dzwig samochodowy.

Sprzt musi by zaakceptowany przezayniera

4. Transport
Materiaty mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu przystosowanymi do
przewozu elementéw stalowych, zaakceptowanymi pirzgmiera.

5. Wykonanie robot

5.1. Wymagania ogolne

Wykonawca przedstawi synierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgzeniji Robot,
Program Zapewnienia Jala oraz harmonogram robot uwzdhiajgcy wszystkie warunki w
jakich keda wykonywane roboty opisane w niniejszej specyfikadjykonawca przedstawi
Inzynierowi do akceptacji Projekt Warsztatowy wszysltkdrobnych elementow stalowych
wynikajacych z niniejszej specyfikacji.

5.2. Zakres wykonywanych robét

5.2.1Warunki wykonania, produkcji drobnych elementow stdowych

Elementy stalowedala wykonane zgodnie z zatwierdzonym Projektem Watrsatan.
Wszystkie elementy stalowe najezabezpieczy przed korozj w Wytworni konstrukcji
stalowych, zgodnie z wymaganiami oiomymi w Dokumentacji Projektowej oraz ST
M.14.02.02.

Na budowie przewiduje sijedynie wykonanie uzupetnienia powtok w miejscaaiaczen
montaowych oraz w miejscach uszkodzonych w czasie ti@msp montau.

5.2.2 Sktadowanie elementéw konstrukciji

Elementy konstrukcji naly uktad& na podktadach drewnianych dla zabezpieczenia przed
zetkneciem z ziemd, zalaniem wogl i gromadzeniem siwody w zagbieniach konstrukciji.
Przy uktadaniu elementéw w stosy pionowe mpalestosowd odpowiednio rozipone
podkiadki drewniane mdzy elementami, dla zabezpieczenia elementow przed
odksztatlceniami wskutek przegia lub docisku oraz zachowaodstpy umaliwiajace
bezpieczne podnoszenie elementéw.
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5.2.3Spawanie drobnych elementéw stalowych

Technologia spawania winna uwegdhia¢c wszystkie wymogi wynikace z Dokumentacji
Projektowej oraz niniejszej Specyfikacji i zawiéra.in.:

—  dobdr elektrod do spawania

—  dobdr parametrow spawania

—  sposoOb przygotowania krgdzi blach

—  kolejncs¢ spawania

—  plan kontroli spoin

— wytyczne dokonywania kontroli spoin.

Technologia spawania winna dgporadzona przez specjalistspawalnika i uwzgldnia
nastpujace czynniki wygciowe:

— dynamiczné¢ obchzenia dziatajcego na konstrukej

—  powtarzalnéc¢ obchzenia (efekty zraczeniowe)

—  konieczna@¢ ograniczenia do minimum odksztadcenapkzen spawalniczych.
Technologia spawania powinna dotyézarowno wytworzenia konstrukcji w wytwaérni jak i
prac montaowych na placu scalania.

5.3. Tolerancje

5.3.1Dopuszczalne odchyiki od linii prostej

Dopuszczalne odchytki prosim elementéw (ptow sciskanych, pasowsciskanych) od
podpory do podpory lub odemta do wzta wynosz 1/1000 dtugéci, lecz nie wgcej niz 10
mm. Dla elementow rozgganych odchytki mogby¢ dwukrotnie weksze.

Poniewa roboty przy scalaniu konstrukcji odbywaic beda czgsciowo na rusztowaniu
usytuowanym na terenie zalewowym rzeki ahglponadto:

zabezpieczy podpory rusztow@ przed uszkodzeniem przy ewentualnym splywie wdd
powodziowych

5.3.2Dopuszczalne skecenie przekroju

Dopuszczalne skcenie przekroju (mierzone wzajemnym przescieim odpowiadagcych
sobie punktow

przekroju) 1/1000 diugwmi, lecz nie wgcej niz 10 mm.

5.3.3Dopuszczalne odchytki swobodne ksztattu przekroju

Dopuszczalne odchytki swobodne ksztaltu przekrojuwoprpecznego elementow
konstrukcyjnych (poza stykami) podano w tablicy 2.
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Tablica 2. Dopuszczalne odchytki swobodne ksziataekroju poprzecznego

Lp |Rodzaje Szkic Dopuszczalna
odchytek wielkos¢ lub f

1 Odchyiki wg tabl.2
gtéwnych ne
wymiarow
przekrojow han

baA | T b

2 Nieprostopadtig 0.01 wymiaru
§¢ poétek lub —_#A . ﬂ lecz nie wécej
scianek j A niz5 mm

b T b

3 Przesuricie e 0.005 h, lect
lub  wygiecie nie wiecej niz
srodnika grubas¢

h srodnika
b
A ——

4 Przesuricie 0.01 b, lecz nig¢
innych  czsci wigcej niz 5
poza mm
srodnikiem

A
b

5 Wybrzuszenie 0.005 wymiaru

blach -
A
h

5.3.4Dopuszczalne odchyitki ksztattu przekroju w obgbie stykow

Styki spawane naby wykon& z taky doktadndcia, aby wzajemne przesucia stykagcych

sie elementow nie przekraczaty 1 mm.
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Rys. 1. Swobodne niespawane&e blach przy pasowaniu §tyla;a}'/ch st elementow.

300 300

Zaleca s} pozostawienie swobodnych, nie zespawanych blacdczas pasowania
stykapcych s¢ elementéw (dotyczy szczegodlnie stykow mantaych). Dlugadé
niepospawana winna wynoéspo 300 mm z kadej strony styku montawego dla spoin
taczacychsrodnik dzwigara gtéwnego z pasem dolnym i pasem gornym lblaehy pokfadu,
oraz 300 mm dla pgtzer zeber jezdni izebersrodnika. Spoiny te powinny Bynastpnie
wykonane jako spoiny typu K lub 1/2V, po wykonapiniagczenr srodnika i pasow stykagych
si¢ elementéw. Szczegdtowe rozmania naley poda& w technologii spawania. Rozazianie
to pokazano na Rys.1.

5.3.5Dopuszczalne zatamanie przy spoinie czotowej
Dopuszczalne zatamanie przy spoinie czotowej powibyg nie wiksze nk 2 mm strzaiki
odchylenia po przytzeniu liniatu o dtugéci 1m.

5.3.6 Dopuszczalne odchytki konstrukcji ebrowanych.

Wszystkie elementy konstrukcjizebrowanych naley sprawdzté przez ogidziny. Pomiary
odchytek w ptytach iebrowanych mzna przeprowadza wyrywkowo wg wskaza
Inzyniera, przy czym naky mierzy¢ co najmniej 10 % elementéw plyty (blachyebra,
poprzecznice) w strefaditiskanych i 5 % w strefach rozganych. Jeeli mierzone odchyiki
przekrocz wymagania niniejszej normy o ggej niz 10 %, liczba mierzonych elementow
powinna zostazwickszona wg zale@elnzyniera.

Jezeli w zwigkszonej liczbie mierzonych elementow odchyiki praeizag 10 % tej liczby,
nalezy je usun¢ wg wskazowek w nagbnych punktach niniejszych Specyfikacji.

5.3.7Dopuszczalne odchytki wymiarow liniowych

Wymiary liniowe elementow konstrukcyjnych, ktoryatoktadndgé nie zostata podana w
Dokumentacji

Projektowej lub innych normach, powinny dyawarte w granicach podanych w PN-S-
10050, przy czym rozrénia sk:

- wymiary przyhczeniowe, tj. wymiary konstrukcyjne zate od innych wymiarow,
podlegagce pasowaniu,

warunkupce prawidtowy montaoraz normalne funkcjonowanie konstrukciji,

- wymiary swobodne, ktorych doktaditonie ma konstrukcyjnego znaczenia.
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Tabl.3. Dopuszczalne odchytki wymiaréw liniowych
Wymiar Dopuszczalne odchytki wymiaru (),[mm]
nominalny [mm]
ponad | do przyiczeniowego swobodnego
500 1000 0.5 1.5
1000 2000 1.0 2.5
2000 4000 1.5 4.0
4000 8000 2.5 6.0
8000 16000 | 4.0 10.0
16000 | 32000 | 6.0 15.0
32000 10.0 1/1000 wymiaru lefz
nie wiecej niz 50

5.3.8Usuwanie przekroczonych odchytek

Jezeli przekroczone odchytki wptywapa bezpieczestwo, wytkowanie lub wygld, Inzynier
wydaje polecenie dotygze ich pozostawienia wzglnie usuwania.

Wykaz odchytek, ocena bezpieaséwa, sposoby naprawy wad oraz decyzjaymiera
stanowj czes¢ dokumentacji odbioru konstrukciji.

6. Kontrola jako $ci robot

Sprawdzeniu i odbiorowi podlega zgodaavykonywanych robét wymaganiami okkenymi

na Rysunkach i w niniejszej Specyfikacji. Z przepadzonej kontroli naley sporadzi¢

protokoty i potwierdzt je wpisem do Dziennika Budowy.

Kontrola jakdci robét obejmuije:

- badania materiatow wg pkt 2 niniejszej ST,

- badania odbiorcze po wykonaniu elementow sprajgdea zgodné¢ montau
elementow z Rysunkami uwzglniagc odchytki ustawienia, zgodnie z pkt 5
niniejszej ST,

- badania spoin potwierdzag jaké¢ robot spawalniczych, wedtug PN-89/S-10050,

- badanie zabezpieczenia antykorozyjnego wg ST N21@2.

7. Obmiar robot
Jednostlk obmiaru jest 1 kg (kilogram) zabudowanego elemestiziowego. Podstaw
ptatnaci jest wykonanie i pozytywny wynik odbioru robét.

8. Odbior robot

Odbiér robdt polega na ostatecznej ocenidcilojakasci i wartasci wykonanych robot.
W czasie odbioru naty wykaza& zgodnd¢ wykonanych robét z ustaleniami zawartymi na
Rysunkach oraz w niniejszej Specyfikacji. Odbiorakahuje Irkynier i potwierdza go
wpisem do Dziennika Budowy. Roboty uznaje sa zgodne z Rysunkami, Specyfikacj
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie warunki kontroli, pomiary i badanigazinie z pkt.

6 niniejsze] Specyfikacji daty wyniki pozytywne.zéd cha jedno badanie dato wynik
ujemny, wykonane roboty nailg uzna& za niezgodne z wymaganiami norm i kontraktu. W
takiej sytuacji wykonawca obowdany jest doprowad&iroboty do zgodnixi z norny |
przedstawd je do ponownego odbioru.

9. Podstawa ptatndci

Cena wykonania robot obejmuije:
- wykonanie Projektow Technologii i Organizacji Fblmraz Programu Zapewnienia Jédip
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- wykonanie Projektu Warsztatowego Wykonania i Meuat Drobnych Elementéw

Stalowych,

- uzgodnienie powsszych projektoéw z liynierem i Projektantem,

- wykonanie wszystkich elementow wynikeych z opracowaWykonawcy

- zapewnienie wszystkich nieginych czynnikow produkcji,

- zakup i dostarczenie wszystkich niegbych materiatow,

» dostarczenie na plac budowy i mantaobnych elementoéw stalowych,

= zabezpieczenie antykorozyjne drobnych elementilovgyah

= wykonanie przewiertow i rozKuw betonie koniecznych do zamontowania elementow
stalowych

= wykonanie obetonowanie przestrzeni pesaiy drobnymi elementami stalowymi a
istniegcym betonem

- wykonanie wszystkich uggdzeh pomocniczych (m.in. rusztowa podestow roboczych)

wraz z ich demontem,

- wykonanie niezédnych pomiarow, bada préb i sprawdag

- sporgdzenie wszystkich wymaganych dokumentow i oznakoglementow,

- usungcie uszkodze powstatych w transporcie,

- oczyszczenie terenu robat,

- inne roboty skladafe sé na kompletne wykonanie zakresu roboét przewidzianeg

Specyfikacji.

10. Przepisy zwhzane

PN-82/S-10052 Obiekty mostowe. Konstrukcje staldrejektowanie.
PN-89/S-10050 Obiekty mostowe. Konstrukcje stalowgmagania i badania.
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M.14.02.00 ZABEZPIECZENIE KONSTRUKCJI STALOWYCH
M.14.02.01 POKRYWANIE POWLOKAMI MALARSKIMI KONSTRUK CJI
STALOWYCH
1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \&ylinia i Odbioru Robo6t Budowlanych
(STWIORB) & wymagania dotyege wykonania i odbioru robét budowlanych geanych
z pokrywaniem powtokami malarskimi konstrukcji stal/ch.

1.2. Zakres robét objetych Specyfikach

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji mapstosowanie przy pokrywaniu powtokami
malarskimi konstrukcji stalowych i obejmuj

- przygotowanie powierzchni do malowania,

- hanoszenie warstwy gruntu i gdizywarstwy,

- nanoszenie farb nawierzchniowych.

Przygotowanie powierzchni do malowania i nanoszerfegsby do gruntowania
I migdzywarstwy na nowe elementy ma miejsce w wytwoenina budowie, po morta
konstrukcji, zachodzi potrzeba wykonania tych cogenw miejscach styku i w miejscach
uszkodzeé w czasie transportwgliz montau.

Ostatnim etapem zabezpieczenia antykorozyjnego jesinoszenie warstw farb
nawierzchniowych.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikach ggodne z obowizujgcymi odpowiednimi
normami oraz okideniami podanymi w Specyfikacji M.00.00.00 ,Wymagmaogolne”.
Aklimatyzacja (sezonowanie) powtoki - stabilizagawtoki malarskiej w celu uzyskania
przez nj zaktadanych wkgiwosci uzytkowych.

Czas przydatnaei wyrobu do stosowania - czas, w ktorym materialarski po zmieszaniu
sktadnikéw nadaje sido nanoszenia na podi

Farba - wyrdob lakierowy pigmentowany, twgcy powtoke kryjaca, ktOra spetnia przede
wszystkim funkag ochronn.

Malowanie nawierzchniowe - naniesienie farby namgbniowej na warste gruntupcg w
celu uszczelnienia i uodpornienia na wypsiigce w atmosferze czynniki agresywne
oraz uszkodzenia mechaniczne.

Punkt rosy - temperatura, w ktorej zawarta w powiepara wodna agjja stan nasycenia. Po
obnizeniu temperatury powietrza lub malowanego obiekbmizej punktu rosy naspuje
wykraplanie s; wody zawartej w powietrzu.

Rozcieiczalnik - lotna ciecz dodawana do farby lub emalicelu zmniejszenia lepkoi do
wartasci przewidzianej dla danego wyrobu.

Zabezpieczenie antykorozyjne - wszelkie, celowaasmsvanegrodki zwickszajce odpornéé
obiektu lub jego elementu na dziatanie korozji.
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1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygze rob6t podano w Specyfikacji M.00.00.00 ,Wymagan
ogolne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito
z Rysunkami, Specyfikacjami i poleceniamiyniera.

2. Materiaty

2.1. Wymagania ogolne

Konstrukcja stalowa podlegma zabezpieczeniu wymaga zastosowania specyficznych
zestawOw malarskich o podwszonej trwatéci, a to ze wzgldu na warunki jej pracy,
cechujce s¢ nastpujacymi wiasciwosciami:

- trudncci z renowagj powtok (pod obiektem wzdiu konstrukcji przebiegaj ciagi
komunikacyjne, dla ktérych zachowana musi biggtos¢ ruchu)

- konstrukcja jest szczegolnie eksponowana naaa@jpromieni ultrafioletowych

- konstrukcja podlega dym odksztatlceniom, wymagana jestc¢widwa elastyczn@
zastosowanych powtok

Dobdr zestawu malarskiego musisle odpowiadé powyzszym warunkom, co uwzgdnione
zostato w warunkach niniejszej Specyfikaciji.

2.2. Wymagania formalne

Zestawu pokr§ malarskich dokonuje Wykonawca, a szczegoty przatiktrzynierowi do
zatwierdzenia.

Dobrany zestaw pokéwinien:

posiadé Aprobat Techniczig IBDIiM

odpowiadé warunkom niniejszej Specyfikacji

podleg& akceptacji layniera

2.3. Podstawowe materiaty zestawu malarskiego

Dla warstwy gruntujcej:

Dwusktadnikowa farba gruntaga na baziezywicy epoksydowej z dodatkiem pigmentow
I pytu cynkowego. Gruhi@ powtoki minimum 6@m — grubaé¢ suchej powtoki.

Dla miedzywarstwy:

Dwusktadnikowa farba na bazigwicy epoksydowej z wypetniaczem metalicznym. Grdbo
powtoki minimum 10@um — gruba&¢ suchej powtoki.

Dla warstwy nawierzchniowej:

Dwusktadnikowa farba nawierzchniowa na bazie petamu, dospna w kolorach
matowych. Grub& powtoki minimum 8@m — grubd@¢ suchej powtoki.

Wszystkie powysze farby musgmie¢ odporndci na dziatanie temperatury w suchej
atmosferze minimum 18C a przy krotkotrwaltym dziataniu temperatury (w sieakilku
godzin) minimum 188C, natomiast w wilgotnej atmosferze (konsolidacg@ypyvodnej przy
gwattownym ochtodzeniu) minimum 1€0.

Pozostate wiasioi farb zgodne z kartami technicznymi produktow rgpdzonymi
przez ich Producenta. Karty te nateprzediay¢ Inzynierowi przy uzyskiwaniu jego
akceptacji dla dobranego zestawu malarskiego.
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2.4,

Kolor pokrycia malarskiego

Kolory dwach pierwszych warstw dowolne, alemiace s¢ zdecydowanie dla gdych
warstw.
Kolor wierzchniej warstwy pokrycia dobiera Wykonzavi przedktada tynierowi
do akceptaciji.

2.5. Wymagania dla kompletnej powtoki zestawu antykorozjnego

L.P.| WLASCIWOSC JEDNOSTKA WYMAGANIA \E;VAGDAN'A

1 |2 3 4 5

1 | Minimalna grubé¢ suchej powtoki | pm 240 PN-93/C-
81515

2 Przyczepn& farby gruntujcej do|stopier 1 PN-80/C-
podiaza 81531

p.1.2.1.

3 Przyczepn&@& miedzywarstwy stopie 1-2 PN-80/C-
81531
p.1.2.1.

4 | Przyczepn& zestawu stopie 1-2 PN-80/C-
81531
p.1.2.1.

5 Przyczepn& zestawu po badaniacstopie 2 PN-80/C-

korozyjnych 81531
p.1.2.1.

6 | Odporné¢ w zanurzeniu w wodzie Procedura
destylowanej - cykle mokro/suche IBDIM
16h/8h:
powtoka z nagiciem 1) -
powtoka bez naecia 50 cykli,

powtoka bez
Zmian 2)

7 | Odporné¢ w zanurzeniu w kwénym Procedura
deszczu - cykle mokro/suche 16h/8h: IBDIM
powtoka z nagiciem 1) -
powtoka bez naecia 50 cykli,

powtoka bez
Zmian 2)
8 | Odporné¢ w komorze solnej: PN-88/C-
) 81523
powtoka z nagiciem 1)
czas obgjzenia 1440 h
dopuszczalne odlegioi od rysy:
korozja 3 mm
pecherze 8 mm
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powtoka bez naecia
czas obgjzenia 1440 h
dopuszczalne odlegioi od rysy: powtoka bez
korozja Zmian 2)
pecherze
9 | Odporné¢ w komorze UV: PN-93/C-
) 81548
powtoka z nagiciem 1) -
powtoka bez naecia 500 h;
dop. nieznaczna
zmiana  barwy
oraz zmiana
potysku dg
50%3)
kredowanie ma
2 stopié4)

10 | Warta¢ rezystancji powtok Procedura
mierzona metogl  spektroskopi IBDIM
impedancyjnej po badaniach
korozyjnych wg punktéw 43
powtoka z nagiciem 1) -
powtoka bez naecia obnizenie

rezystancji
powtoki 0
max.20% jednak
do wartdci nie
mniejszej nk
10802cm?2

11 | Odporné na zmienne temperatury 300 cykli po 4 hPN-88/C-
od -25C do +58C - powtoka bez 81556

Zmian 2)

1)Nackcie wykonane wg PN-88/C-81523

2)Zniszczenie powtok okéane wg PN-86/C-81555
3)Oznaczenie potysku wg PN-81/C-81550
4)Oznaczenie kredowania wg PN-82/C-81544

2.6. Wymagania szczegotowe

Preparaty stosowane na powitoki

nawierzchniowej

pawi gwarantowa maozliwosé

nanoszenia jednorazowo warstwy o grddiao 1000/m w stanie suchym.

Podczas przygotowania produktu rigldcisle stosowa sie do zalecé producenta i danych
zawartych w kartach technicznych poszczegolnegalykior oraz przestrze§avarunkow
jego wycia. Na kadym opakowaniu dostarczonej farby madzy¢ wszystkie napisy po
polsku. Farby nale przechowywa& w warunkach i okresach czasu ckoaych przez

producenta.

Z uwagi na toze g to farby dwusktadnikowe natg scisle przestrzegai kontrolowa podane
przez producenta warunki mieszania i czasy przydaindo wycia po zmieszaniu.
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Na pojemniku ze zmieszarfarbg musi by umieszczona na widocznym miejscu godzina
przydatndci farby do uycia.

2.7. Sktadowanie materiatow

Wyroby lakierowe naley przechowywé& w magazynach zamksych, stanowjcych
wydzielone budynki lub wydzielone pomieszczeniapawsiadajce przepisom dotygzym
magazynéw materiatow tatwo palnych zgodnie z npRN-89/C-81400.

Temperatura wewgtrz pomieszczé magazynowych powinna wynésod +4 do +250C.

3. Sprzet

3.1. Ogolne warunki stosowania sprgtu

Roboty mana wykon& przy wyciu sprztu zaakceptowanego przez:ymiera. Jakikolwiek
sprzt, maszyny lub nakmizia nie gwarantgge zachowania wymafgakasciowych Robot i
bezpieczéstwa zostampprzez Irtyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do Robot.

3.2. Sprzet do czyszczenia konstrukciji

Czyszczenie konstrukcji nadg przeprowadzi mechanicznie uszlzeniami o dziataniu
strumieniowosciernym dowolnego typu, zaakceptowanymi przezyhiera. Sprzt do

czyszczenia oraz przedmuchiwania lub odkurzaniayszeczonych powierzchni musi
zapewnia strumier odoliwionego i suchego powietrza.

3.3. Sprzet do przygotowania materiatdw antykorozyjnych
- mieszadto elektryczne.

3.4. Sprzet do malowania

Nanoszenie farb natg wykonywa zgodnie z kartami technicznymi produktow, instjakai
naktadania farb dostarczonymi przez producenta. fivlgmaganie to odnosi ¢siprzede
wszystkim do metod aplikacji i parametrow technatagych nanoszenia. Podane w kartach
technicznych typy pistoletow i pomp nie mpagharakteru obligatoryjnego i m@gby¢
zasgpione sprztem o zblzonych wigciwosciach technicznych daginym w kraju. Rodzaj
uzytego sprztu podlega akceptacji przez zimiera. Prawidiowe ustalenie parametrow
malowania naley przeprowadzi na prébnych powierzchniach i uzyskakceptag)
Inzyniera.

3.5. Sprzet do badan

Sprzt do biezgcej kontroli jakdci materiatow i wykonania zabezpieézantykorozyjnych
Wykonawca musi uzgodfiz Inzynierem. Irkynier maze polecé Wykonawcy wykonanie
prébnego @ycia sprztu i bada jakoasciowych wykonanych prébek.
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4.  Transport

4.1. Transport wyrobow lakierowych i rozcienczalnikow

Transport wyrobdéw lakierowych i rozéiezalnikbw winien odbyw& sie z zachowaniem
obowigzujacych przepiséw o przewozie materiatdw niebezpieclarokrglonych w PN-89/C-
81400.

4.2. Transport konstrukcji z Wytwoérni na budow e

Jezeli Wytworca konstrukcji przekazuje jnnemu przedsgbiorstwu wykonujgcemu monta
na budowie, obowikiem Wytworcy jest przekazanie konstrukcji po s@orcie, roztadunku
I wykonaniu napraw uszkodiag@owtok antykorozyjnych powstatych w transporcie.

Musi by przestrzegany czas sezonowania powlok przed twaiesp podany przez
Producenta farb dla danych warunkéw sezonowania.

5.  Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji Program Zapewnienia 3akoraz Projekt
Technologii i Organizacji Robot i harmonogram rob@tzgkdniajgce wszystkie warunki w
jakich bzdzie wykonane pokrywanie powtokami malarskimi.

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1Przygotowanie powierzchni do malowania

Powierzchnie przewidziane do malowania pgleczyci¢. Oczyszczenie polega na usiami

Z powierzchni stalowych zanieczyszizev postaci zgorzeliny, rdzy, ttuszczéw, smarow,
kurzu, pytu, wilgoci i resztek z procesu spawartadstawow czynndécig jest usurgcie
zgorzeliny i rdzy, co naly wykona& przy pomocy metody strumieniowo sciernej
(Srutowanie). Przedtem nale jednak usugt z powierzchni konstrukcji zanieczyszczenia
organiczne (tluszcze, smary) - zalecg sizywanie do tego celu rozdiezalnikow,
dopuszczajc wzywanie innychsrodkéw o podobnej skuteczw.

Wymagana chropowaid powierzchni przed uf@niem warstwy gruntagej Ry5 (Rz) = 25-
750117m, wg PN-ISO 8503.

Pyt i kurz naley usuny¢ z oczyszczonych powierzchni bezpadnio przed malowaniem przy
pomocy szczotek z wilosia lub przy pomocy przedmwmahia strumieniem suchego,
odoliwionego powietrzadulz przy pomocy odkurzaczy przemystowych.

W miejscach spoin w celu usgnia topnika po spawaniu, wypryskow i wygtadzeni&ryash
krawedzi naley wykona szlifowanie.

Przygotowanie powierzchni stali do malowania mysi zgodne z norsnPN-ISO/8501.
Oczyszczone powierzchnie nayepokry¢ farbg do gruntowania nie @iej niz po uptywie 3
godzin od czyszczenia.

Dla nowych konstrukcji wymagane jest oczyszczemwiprzchni do stopnia czystd Sa 2
1/2 wg PN-ISO 8503.

Sposob czyszczenia pozostawia €0 uznania Wykonawcy, musi on jednak gwarantowa
uzyskanie wymaganego stopnia czysto by¢ zaakceptowany przezdyniera. Irzynier ma
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prawo dokonania odbioru oczyszczanych powierzchmvyrazenia zgody na nanoszenie
powtoki malarskiej.

Powierzchnie w miejscach przewidzianychgoakn spawanych w czasie montakonstrukcji
nalezy oklei¢ tasma na szerok& 50 mm przed wykonaniem powitoki malarskiej.

5.2.2Nanoszenie powtok malarskich

Nanoszenie farb natg wykonywa zgodnie z kartami technicznymi produktéwzynier
moze zaradzic wykonanie prébnych powtok malarskich na wytypowanyfragmentach
konstrukcji w celu oceny ich jakoi, przyczepnéci do podiga, dz przydatndci
zaproponowanych przez Wykonawtechnik nanoszenia powtok i eliminacji technik nie
gwarantugcych odpowiedniej jakii robot.

5.2.2.1. Warunki wykonywania prac malarskich

Temperatura farby podczas jej nanoszenia, temparanalowanej konstrukcji, a ta
temperatura i wilgotrig wzgledna powietrza powinny odpowiatdlavarunkom podanym w
kartach technicznych poszczegolnych produktéw. Zewrase uwag na zrG@nicowany
tolerancg poszczegolnych produktow, na wilgofgowietrza oraz temperatupowietrza i
malowanej konstrukciji.

Nie wolno prowadz rob6t malarskich w czasie deszczu, mgly i w czasisiepowania rosy
- temperatura powinna byvyzsza o co najmniej 20C od temperatury punktu rosg.volno
nanost powtok malarskich na nastonecznione elementy koksjfi oraz przy silnym wietrze
(4oBeauforta lub silniejszym). Najodpowiedniejsemperatura powietrza wynosi-1Z5oC.
Nalezy przestrzega warunku, byswieza powiloka malarska nie byla naoma w czasie
schnecia na dziatanie kurzu i deszczu. Nalgrzestrzegaczasu schicia poszczegolnych
warstw.

5.2.2.2. Przygotowanie materiatdw malarskich orazmszetu

Przed uyciem materiatdbw malarskich nale sprawdzé ich atesty jakéci , termin
przydatngci do aplikacji. Irtynier maze zaleat wykonanie bada kontrolnych, wybranych
lub petnych, przewidzianych w zestawie wymagdla danego materialu i wg metod
przewidzianych w odpowiednich normach.

Kazdy materiat powlokowy nalyy przygotowywa do stosowaniascisle wg procedury
podane] we wiciwej dla danego materiatu karcie technicznej. Wologm ugciu na
procedu¢ ta skladaj sic: mieszanie zawarfoi poszczegoOlnych opakowaw celu jej
ujednolicenia, mieszanie ze gobw okre&lonych proporcjach i oké&ony sposob
poszczegolnych sktadnikéw (opaka¥yadodawanie rozciezalnika o rodzaju i w ilciach
dostosowanych do metody aplikacji (i ewentualnigetoperatury otoczenia).

Zaleca s uzywanie mieszadetl mechanicznych.

Zwraca s¢ uwag, ze wytypowane w niniejszej Specyfikacji farby shemoutwardzalne i w
Zwigzku z tym maj ograniczog zywotnas¢ po wymieszaniu skiadnikdéw. Dlatego nale
bezwzgédnie przestrzegazuwzywania catej przygotowanej do stosowaniasdlofarby w
okresie, w ktérym zachowuje ona swaywotnasc.

Sprzt do malowania (pistolety natryskowe, pompyze; rdzle) naley my¢ bezpdrednio
po wyciu stoswjc rozcieczalniki zalecane przez producentéw farb.
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5.2.2.3. Gruntowanie i nakladanie mgdzywarstwy

Farby do gruntowania nalg nanost w sposob okrdony w kartach technicznych
odpowiadajcych tym farbom. Szczegd@n uwag nalezy poswiecic starannemu
zagruntowaniu spoin i kraylzi z tym, ze krawedzie przewidziane do wykonania spoin nie
powinny mi& powtoki malarskiej w pasach o szerékio50 mm. Pasy te na okres transportu i
skladowania konstrukcji powinny by abezpieczone spawalnym gruntem ochrony czasowej
zapewniajcy ochrog na okres do 12 miegly. Grunt ten musi iykompatybilny z innymi
stosowanymi gruntami.

Nanoszenie nagtnej warstwy - midzywarstwy epoksydowej nie st odbywa po uptywie
wymaganego podanego przez producenta dla danegtugrmasu do naktadania ngstej
powtoki. Czas ten zaky gtdwnie od temperatury i wilgotdoi w zaleznosci od stosowanych
preparatow.

5.2.2.4. Nanoszenie farb nawierzchniowych

Farby nawierzchniowe nale nanost na konstrukcje ji pokryte méedzywarstvg.
Powierzchnia nowych elementow po transporcie i dideaniu musi zostaoczyszczona.
Jezeli zostat przekroczony okres jaki producent famzewiduje pomgdzy nakiadaniem
migcdzywarstwy a naktadaniem nawierzchniowej farby halerzeprowadzi zalecane przez
niego przygotowanie powierzchni np. przez umycie wipazchni odpowiednim
rozcienczalnikiem. Farby nawierzchniowe najenanost w sposob okrdony w kartach
technicznych, odpowiadgjych tym farbom.

5.2.2.5. Malowanie konstrukcji w miejscach styku

Malowanie spoin po ich wykonaniu wymaga bardzoastaego oczyszczenia przylegajch
powierzchni stalowych. Szwy spawalnicze agleryrowna przez oszlifowanie i natychmiast
po oczyszczeniu natg¢ warstwe farby do gruntowania, a ngphe warstwy nanoswg zasad
niniejszej Specyfikaciji.

5.2.2.6. Powierzchnie przeznaczone do zabetonowania

Powierzchni przeznaczonych dozpéejszego zabetonowania (np. gérne powierzchniévpas
gornych mostow zespolonych) nie nglgpokrywa powtokami malarskimi.

Powierzchnie te bezprednio przed ulzeniem betonu naky oczyci¢ szczotkami.

5.2.3Uzytkowanie powtok malarskich

Konstrukcjom zagruntowanym naje w czasie ich skladowania zapewnbdpowiednie
warunki, chromric od opaddéw atmosferycznych, kurzu i brudu. Powhokiarskie winny b§
chronione w czasie transportu elementow przez otgabme przekitadki z gumy lub filcu,
a elementy musgz by¢ odpowiednio mocowane. Elementy konstrukcyjne powirbye
zaopatrzone w uchwyty utatwigie zatadunek i roztadunek. Nie dopuszczasgtadowania
elementéw konstrukcji bezpeednio na ziemi, winny ky sktadowane na podkfadkach z
drewna, stali lub betonu, co najmniej 300 mm naziggonem terenu.

Elementy zagruntowane rirma transportow@apo catkowitym wychngciu powtoki.

Nanoszenie betonu na elementy lub uktadanie prgfatibw, lydz asfaltu lanego, nie mie
miejsce dopiero po okresie aklimatyzacji (sezonauwgomowioki.
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5.2.4Wykonanie napraw i uzupetnien

Wytworca konstrukcji stalowej obowdany jest do wykonania ewentualnych napraw
uszkodzonej powtoki po roztadunku konstrukcji nagol budowy. W identyczny sposob
napraw uszkodzepowioki, powstatych podczas moatakonstrukcji, dokonuje Wykonawca
montau, dopilnowujc by te naprawy byly robione natychmiast po usialgorzyczyny
powstania uszkodae

Wszystkie prace malarskie (tak naprawy) musgz by¢ wykonywane w odpowiednich
warunkach meteorologicznych wymaganych dla danyclowiqgk, a jednoczaie

w temperaturze wiszej o 8C od temperatury punktu rosy dla danegmieinia i wilgotndci,

nie mog wyskpowa takze zadne opady atmosferyczne ani mgta orazeduiatry.

5.2.5Ukonczenie zabezpieczenia antykorozyjnego

Powloke nawierzchniow wykonuje s¢ po ukmczeniu izolacji, odwodnie pomostu

i przykry¢ przerw dylatacyjnych. Przed wykonaniem powioki remachniowej Irkynier
winien st upewné, czy miejscowe wiladze architektoniczne nie wgogastrzeen do
proponowanej kolorystyki. Przed malowanienyimer dokonuje odbioru powtok dotychczas
wykonanych i nakazuje w miapotrzeb ich naprawienie wg zasad podanych geyy

5.3. Warunki dotyczace bezpieczistwa i higieny pracy

Prace zwizane z wykonaniem zabezpieczenia antykorozyjnegarztp duze zagraenie dla
zdrowia pracownikow, naky wigc przestrzegaponizszych zaleag odnagnie wykonywanych
prac:

czyszczenie strumieniow&ezierne winno odbyw@d sie w zamkngtych pomieszczeniach
obstugiwanych z zewgtrz. Gdy odbywa si ono z udzialem pracownika, to nafego
zaopatrzy w pytoszczelny skafander z doprowadzeniem i odpo®gniem powietrza. Przy
srutowaniu pracownik winien méekask dwiekochtonny, a przy czyszczeniu szczotkami
okulary ochronne,

przy pracach zwizanych z transportem, przechowywaniem i naktadanieateriatow
malarskich nalgy przestrzegazasad higieny osobistej, a w szczegétnoie przechowywa
zywnosci i ubrania w pomieszczeniach roboczych i w pabktanowisk pracy, nie spgwvaé
positkdbw w miejscach pracygee my w przypadku zabrudzenia farbamponem zwilonym
w rozcieiczalniku, a po jego odparowaniu wod mydtem, skay rak i twarzy posmarow@a
przed prag odpowiednim kremem ochronnym.

6. Kontrola jako sci robot

6.1. Dokumentacja robot

Wykonawca jest zobowtany do prowadzenia dziennika robot antykorozyjnyeh ktérym

odnotowuje codziennie w okresie nanoszenia powtok:

* dat i godzire czynndgci,

» lokalizacg obszaru wykonywania prac antykorozyjnych i rodmagterialu nanoszonej
warstwy,

« temperatug i wilgotnos¢ powietrza w momencie rozpoczynania robot malabskic
odniesieniem do punktu rosy,

» wyniki oceny stopnia czysfoi podtaza wg PN-ISO 8501-1
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» wyniki oceny zapylenia wg.PN-ISO 8502-3

* wyniki oceny zattuszczewg.PN-70/H-97052

» temperatug i wilgotnos¢ powietrza w trakcie utwardzania gowtok
» gruba¢ powtok wg PN-ISO 2808

» przyczepné&t powitok wg. PN-ISO 4624

» czas pomydzy nanoszeniem kolejnych powtok

* czas sezonowania powtok przed transportem

* podpis pracownika Wykonawcy wykomgggo w/w pomiary.

6.2. Sprawdzenie jakaci materiatow malarskich

Ocena materialtdbw malarskich winna¢bgparta na atestach Producenta. Producent jest
zobowgzany przedstawi orzeczenie kontroli o jakoi wyrobu, a nazyczenie Iyniera
zaswiadczenie o wynikach ostatnio przeprowadzonychaibagetnych danego materiatu.

W przypadku braku atestu, Wykonawca powinien prizedé wiasne badania wykonane
zgodnie z metodami baflaokreslonymi w normach przedmiotowych i w zakresie hada
wymaganych przez hyniera.

6.3. Sprawdzenie przygotowania powierzchni do malowania

Ocere przygotowania powierzchni stali do malowania prog@mdza si w oparciu 0 PN-
70/H-97052 oraz wymagania zawarte w kartach tecngih produktow wymienionych
w niniejszej Specyfikacji. Polega ona na wizualoegnie stopnia czysto i chropowatéci
powierzchni stali oraz ocenie stanu powierzchniclisée, brak zapylé i zanieczyszcze
olejami ismarami, brak rdzy nalotowej). Ocemprzeprowadza ei bezpdrednio po
przygotowaniu powierzchni, jednak nie Zméej niz po 3 godzinach oraz dodatkowo
bezpdrednio przed malowaniem. Ogewymaganego stopnia czystd przeprowadza siw
oparciu 0 PN-ISO 8501 oraz PN-ISO 8503.

6.4. Kontrola naktadania powtok malarskich

Kontrola naktadania powtok malarskich winna przghiepod lgtem poprawngci uzytego
sprztu, techniki nakladania materialu malarskiego i set@anych parametrow
technologicznych oraz przestrzegania zalecdotyczcych warunkow pogodowych
| zabezpieczeniaswiezo wykonanych powtok a tak przestrzegania czasu sclom

i aklimatyzacji powtok.

Inzynier maze zaleat pomiar w czasie malowania gruiso mokrych powtok poszczegolnych
warstw wg PN-93/C-81545.

Kontrola wg. zaleag normy PN-H-97053 obejmuije:

» sprawdzenie stopnia wyschkaia (jesli wymagane, to utwardzenia) powtoki poprzedniej

» sprawdzenie czysfoi poprzedniej powtoki (zatluszczenie, zapylenie)

* zgodnda¢ odstpu czasu malowania od naémia poprzednich powtok

» zgodnda¢ temperatury i wilgotngci z wymaganiami

» wyglad wymalowa (wtragcenia mechaniczne, kratery, zacieki, niedomalowania

» gruba¢ powtoki na mokro

» sprawdzenie zgodldoi parametrow natrysku z Instrugcptosowania farby

Sprawdzeniu podlega liczba wykonanych warstw powhattarskich.

42



PROJEKT UTRZYMANIA PRZEJEZDNGCI | RUCHU PIESZEGO
SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

GF-MOSTY

6.5. Sprawdzenie jakdci wykonanych powtok

Ocere jakasci wykonanych powtok wykonuje spo zagruntowaniu przed wysytielementéw
konstrukcji na budow oraz po wykonaniu warstw nawierzchniowych. Qcelokonuje sj
pod lgtem grubeci, porowatdci i przyczepnéci pokrycia oraz wygldu powtoki malarskie;.
Badania przeprowadzassia suchych i po aklimatyzacji (wysezonowanych) jo&ach.
Grubas¢ powtoki winna by zgodna z niniejsg Specyfikacy. Mierzy sk jg przy pomocy
metod nieniszcgeych, przy pomocy przyggddw magnetyczno - indukcyjnych, zgodnie z PN-
93/C-81515, lub innych zapewniaych dokladnét +10%.

Pomiar naley wykon& w co najmniej 7 punktach konstrukcji, a za wyngtateczny pomiaru
naleey przyja¢ sredng arytmetyczg wynikdw uzyskanych z 5 pomiardw, po odrzuceniu
2 najwyzszych odczytéw z 7 pomiaréwsrednia ta nie mge wynosé mniej niz grubdé
ustalona dla danej powtoki.

Badanie porowatei nalezy przeprowadzi za pomog poroskopu wg PN-82/C-81544.
Badanie przyczeproi pokry malarskich natey przeprowadz wg PN-80/C-81531.

Powtoka uszkodzona w miejscach wykonywania oznaposvinna by naprawiona ¢dzlem,

z zastosowaniem farb wg niniejszej Specyfikacji.

Ocere wygladu dokonuje si nieuzbrojonym okiem przywietle dziennym lub sztucznym o
mocy 100 W z odlegkei 30-40 cm od powierzchni.

Warstwy gruntowe nie powinny niiggpomarszczei zaciekdw oraz wygh matowy.

Warstwy nawierzchniowe powinny néiggowierzchng gtadka bez pomarszazezaciekow i
chropowatéci.

Powtoka nie mge odstawé od podtaa i mie wtragcenia ciat obcych.

7. Obmiar robot

Jednostl obmiaru jestim?® (metr kwadratowy) konstrukcji stalowej podlegaj pokryciu
powtoka malarslg trojwarstwowg o facznej grubéci 24Qum (6Qum+10Qum-+8Qum).

8. Odbior robot

8.1. Odbidr robot zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

W trakcie prowadzenia robo6t odbiorowi podlegaj
—  stan przygotowania powierzchni elementow stalowych,
-  kazda warstwa naniesionej powtoki malarskiej..

8.2.  Odbior koncowy

Roboty uznaje siza zgodne z Dokumentadprojektovs, ST i wymaganiami liyniera, jeeli
wszystkie warunki kontroli, pomiary i badania zgadn pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndgci

Cena wykonania robot obejmuje:
- wykonanie Projektow Technologii i Organizacji Rbloraz Programu Zapewnienia J&kio
- wykonanie projektu rusztowia pomostow roboczych
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- uzgodnienie powaszych projektow z liaynierem i Projektantem,

- wykonanie wszystkich elementéw wynikeych z opracowaWykonawcy

- zakup i dostarczenie wszystkich czynnikow progiykc

- czyszczenie konstrukcji, przygotowanie powierzgiod malowanie

- wykonanie powlok na powierzchniach przewidzianywwhRysunkach z zastosowaniem
pokry¢ malarskich zgodnych z warunkami Specyfikacji ikcagptowanych przez hyniera,

- wykonanie powtok malarskich na stykach mantaych konstrukciji,

- wykonanie napraw powtoki malarskiej p transparsialaniu i montau,

- wykonanie niezédnych rusztowa wiszacych i stojcych i ich przektadanie,

- przeprowadzenie baflapomiarow w niniejszej Specyfikaciji,

- dostosowanie si do warunkéw pogodowych oraz do wymaganych przerwedny
poszczegolnymi operacjami (warstwami),

- zabezpieczenie wykonywanych powtok w trakcie sdhnicia przed skutkami opadow
atmosferycznych, zanieczyszazaraz oddziatywania przejdzajgcych pojazdow,

- demonta rusztowa i usungcie ich poza teren robat,

- zapewnienie odpowiednich warunkéw przechowywanisateriatow malarskich i
sktadowania dostarczonych z wytwérni elementéw koiksii,

- zabezpieczenie odpowiednich warunkéw bezpigstzea i higieny pracy,

- ochrona urzdzen obcych znajdujcych s na obiekcie w czasie czyszczenia i malowania,
- zabezpieczenie otoczenia przed szkodliwym odgaehiem robot nasrodowisko,
przechodniow i gytkownikow tras komunikacyjnych w oddsie prowadzenia robot,

- wykonanie ekranow zabezpiecagjch,

- wykonanie prébnych powtok malarskich,

- uporzdkowanie miejsca robot,

- inne roboty sktadage s¢ na kompletne wykonanie zakresu robot przewidzianeg
Specyfikacji Technicznej.

10. Przepisy zwhzane

PN-89/C-81400 Wyroby lakierowe. Pakowanie, przegwanie i transport.

PN-93/C-81515 Wyroby lakierowe. Nieniszace pomiary grub&ci powtok.

PN-88/C-81523 Wyroby lakierowe. Oznaczenie odptrh@owiok na dziatanie
mgty solnej.

PN-88/C-81531 Wyroby lakierowe. Okfanie przyczepnixi powitok do podiaa
oraz przyczepriei migdzywarstwowej.

PN-82/C-81544 Wyroby lakierowe. OkKfanie stopnia zniszczenia pokryw
wyniku dziatania czynnikow atmosferycznych.

PN-93/C-81545 Wyroby lakierowe. Pomiar grétianokrych warstw.

PN-93/C-81548 Wyroby lakierowe. Pgpyeszone badanie odpostd powiok

na dziatanie czynnikbw atmosferycznych (aparaty amngdami
ksenonowymi).

PN-88/C-81556 Wyroby lakierowe. Badanie odpdgonopowtok lakierowych
na dziatanie zmiennych temperatur.

PN-71/H-97053 Ochrona przed korgzMalowanie konstrukcji stalowych. Ogolne
wytyczne.

BN-87/4258-01 Wyrobycierne.Scierniwo zzuzli pomiedziowych.

PN-ISO 8501-1:1996 Przygotowanie padio stalowych przed naktadaniem farb
i pochodnych produktow. Wzrokowa ocena cz§st@owierzchni.

44



GF-MOSTY

PROJEKT UTRZYMANIA PRZEJEZDNGCI | RUCHU PIESZEGO

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

Stopnia korodowania i stopnia przygotowania niezgiieczonych
podiacy stalowych oraz podiky stalowych po catkowitym
usungciu wczeniej natazonych powtok.

PN-EN ISO 8503-1:1999 Przygotowanie pagfto stalowych przed nakladaniem farb

PN-70/97052

PN-70/97051

i podobnych produktow. Charakterystyki chropowaio
powierzchni podtay stalowych po obrébce  strumieniowo-
sciernej. Wyszczegolnienie i definicje wzorcow 1SCrofdu
powierzchni do oceny powierzchni po obrobce strumowo-
sciernej.

Ochrona przed korpzjOcena przygotowania powierzchni stali,
staliwa izeliwa do malowania.

Ochrona przed korgzjPrzygotowanie podiy stalowych przed
naktadaniem farb. Staliwo %eliwo. Wytyczne. PN-69/H-04609
Korozja metali. Terminologia. Katalog metod zabezgenia przed
korozjg stalowych obiektow mostowych. Instytut badawczypdpr
Mostow. Informacje, instrukcje. Zeszyt 57. Warsaal®98.
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M.15.03.20 NAWIERZCHNIE Z EMULSJI ASFALTOWYCH
1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS wymagania dotyee wykonania i
odbioru warstwy nawierzchni z emulsji asfaltowgjysow frakcji 4mm.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegbtowa Specyfikacja Techniczna jest stosowpk® dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Rob6t wymiemych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres Robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygarowadzenia robo6t przy wykonaniu
elastycznej warstwy nawierzchniowej o gr&stio5 mm (spetniajcej réwnie: funkcje
przeciwwilgociowej warstwy izolacyjnej) na goérnychowierzchniach chodnikéw dla
pieszych. Warstwa nawierzchniowa wykonana jest atemalu zatwierdzonego przez
Inzyniera i posiadajregoswiadectwo IBDiM-u.

Ustalenia obejmuj pokrycie w/w elementéw warsgwpreparatu odpowiedniej grusm w
tym:

- Przygotowanie podi@

— Wykonanie gruntowania powierzchni

- Wykonanie nawierzchni z emulsji asfaltowe] i gsfrakcji 4mm

1.4. Okreslenia podstawowe

Emulsja asfaltowa - lepiszcze bitumiczne w postaci zawiesiny rozpooggo asfaltu w
wodzie, otrzymana z zastosowaniem emulgatora katvego odpowiadaga PN EN 13808.
Grys — kruszywo uzyskane w procesie przerébki skaty; litnane granulowane o wielk
ziaren od 2 do 31,5 mm odpowiagizg PN EN 13043.

Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i definioja
podanymiw ST M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”

1.5. Ogolne wymagania dotycgce Robdt
Ogolne wymagania dotygeze Rob6t podano w ST M.00.00.00

2. Materiaty

Do pojedynczego powierzchniowego utrwalenia malstosowa grysy bazaltowe ptukane
klasy | gat. i frakcji 4mm . Powinny one odpowidd@ymaganiom normy PN-EN-13043 oraz
posiadé orzeczenie laboratoryjne wydane przez uprawniatmtatorium Drogowe.

Grysy wywane do powierzchniowego utrwalenia nawierzchmvipay by¢ czyste

I suche.

W zwiagzku z tym kruszywo nie powinno byskladowane na poboczach, lecz doere
bezpdredniosrodkiem transportu i wbudowane.
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Kationowa emulsja asfaltowa musi posiadaviadectwo wydane przez Instytut Badawczy
Drog i Mostow o dopuszczeniu do stosowania na diogapowinna ona odpowiada
wymaganiom normy PN EN 13808. Wymagania wobec katiych emulsji asfaltowych i
emulsji modyfikowanych do powierzchniowych utrwialeg tabel: NA 3.4 i NA 3.5 ( dotyczy
tylko emulsji) oraz posiadaorzeczenie laboratoryjne wydane przez uprawniaistatorium
Drogowe .

3. Sprzet

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST M.00.00.00. "Wymagania ogolne".

Sprzt powinien by zgodny z instrukgj producenta materiatdbw do wykonania nawierzchni,
w tym m.in.:

- Szczotka mechaniczna

- Szczotka nekka

- Listwy wyrownawcze (gumowe), szpachle, pace gerebwe i gtadkie, kielnie lub gtadziki
talerzowe

— Walki i pedzle

Sprzt powinien by zatwierdzony przez fiyniera

4. Transport

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST M.00.00.00.

Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie naéev powinien odbywa sie tak, aby
zachowa ich dobry stan techniczny.

Materialy mog by¢ przewaone wyhcznie w opakowaniach fabrycznych, na ktérych
umieszczonedala etykiety zawierajce co najmniej nagpujace dane:

- Nazwe i adres producenta

- Nazwe wyrobu

— Dat produkcji i okres przydatrsoi do stosowania

— Mag netto

— SposoOb przechowywania i stosowania materiatow

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot.

Ogolne warunki wykonania robét podano w M.00.00\d@magania Ogolne”.
Wykonawstwo wg instrukcji producenta nawierzchni.

Pojedyncze powierzchniowe utrwalenie nawierzchieayavykona zgodnie z warunkami
technicznymi zawartymi w WT-1 Kruszywa : 2010, irmg PN-EN13808 : 2010 z
wymaganiami do kationowych emulsji asfaltowych. Roachniowe utrwalenie nawierzchni
nalezy wykon& przy wyciu ptukanych gryséw bazaltowych klasy | frakcjimin i kationowe;j
emulsji asfaltowe.

Tuz przed przysipieniem do rozktadania emulsji, nawierzchnia mugt koktadnie
oczyszczona za pom®czczotek mechanicznych, a dla usuai@ pytu, ktérego najwcej
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gromadzi s3 przy kravedzi, zaleca si stosowa pneumatyczne ugdzenie pochfaniage lub

dmuchawg.

Rozpoczcie robot mae nasipi¢ po wykonaniu bada sprawdzajcych wykonanych przy
udziale Inspektora nadzoru powotanego przez Inwastaipewnieniu gi, ze nawierzchnia
zostata oczyszczona zgodnie z wymaganiami, acsgrzarantuje rozigenie przewidzianej
ilosci emulsji i gryséw

Grysy powinny by rozktadane rownomiegnwarstwg, naswiezo roztazonej warstwie emulsiji.

Bezpdrednio po rozteeniu gryséw naley dokona ich watowania dla wéniecia ziaren w

emulsg i wstepnego utwierdzenia w nawierzchni. Ostateczne utlziEmie ziaren grysow
nastpuje dopiero po kilku dniach pod wptywem ruchu.

6. Kontrola jako $ci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi Rob6t podano w ST M.00.00.00.

Kontroli jakosci robdt podlega zgoddé wykonania robot z Rysunkami, ustaleniami
niniejszej specyfikacji i instrukcji

producenta materiatdw a w szczegdkio

— Jaka¢ uzytych i przygotowanych materiatow

- Przygotowanie podi@

— Sposbb nanoszenia preparatow

- Przestrzeganie wskazowek technologicznych prodaceateriatow

Nalezy zwrac& uwag by nawierzchrd uktada na such i oczyszczoa powierzchng.

6.1. Badania i pomiary przed przystapieniem do robét

7. Obmiar rob6t

Ustalenia og6lne zawarto w ST DM.00.00.00.
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni.

8. Odbio6r robot

Podstaw odbioru kaicowego jest pisemne stwierdzenie przezmera w dzienniku budowy
zakaczenia wszystkich robét zwdanych z wykonaniem warstwy nawierzchniowo-
izolacyjnej danego obiektu i spetnienie wymagekreslonych w Dokumentacji Projektowej,
ST oraz innych warunkéw wynikgjych z postanowielnzyniera.

Jezeli wszystkie badania daty wyniki dodatnie, wykoeamwboty naley uzna& za zgodne z
wymaganiami. Jeeli chat jedno badanie dato wynik ujemny, wykonane robadety za
niezgodne z wymaganiami norm i Kontraktu. W talegjuacji Wykonawca obowktany jest
doprowadzt roboty do zgodnei z normy | przedstawd je do ponownego odbioru.
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9. Podstawa ptatndgci

Podstaw ptatnagci jest ilas¢ wykonanego pojedynczego powierzchniowego utrwaleni

nawierzchni zgodnie z powykonawczym obmiarem rat@opodstawie protokotu odbioru

robot.

10. Przepisy zwhzane

Materiaty firmowe producenta materiatow.

Swiadectwo IBDiM
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M.19.00.00. ELEMENTY ZABEZPIECZAJ ACE
M.19.01.00. BEZPIECZENSTWO RUCHU
M.19.01.09. BALUSTRADY
1. Wstep

1.1 Przedmiot Specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikaci wwymagania dotyee wykonania i odbioru balustrad
na obiektach mostowych.

1.2 Zakres stosowania Specyfikaciji
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przevaygo kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt.1.1.

1.3 Zakres robot objetych Specyfikacp

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmujszystkie czynnii umazliwiajace i
majce na celu:

- monta balustrad stalowych w miejscach, gdzie przewidojpokumentacja Projektowa.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacg ggodne z obowkzujgcymi odpowiednimi
normami oraz z okéeniami podanymi w ST M.00.00.00.

Balustrada - urzdzenie bezpiechstwa ruchu pieszego stosowane w celu zapehia
wypadniciu 0s6b lub pojazdéw z obiektu.

1.5 0Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za j&koich wykonania oraz za zgodito z
Dokumentacj Projektovs, Specyfikacj i poleceniami Iayniera. Ogolne wymagania
dotyczce robot podano w ST M.00.00.00 "Wymagania ogolne”.

2. Materiaty

Stosuje si stalowe pagcze uwzgtdniajgc nas¢pujace zatagenia:

- porcz naley wykona z ksztattownikow i ptaskownikéw ze stali ST3S wiy-B8/H-
084020,

- do spawaniaay¢ elektrod ER-146 wg PN-88/M-69433.

W obiektach mostowych gdzie poe zaprojektowana jest indywidualnie nalga wykona
zgodnie z dokumentagciechnicza.

3. Sprzet
Roboty mog by¢ wykonane ¢cznie lub mechanicznie. Roboty ima wykon& przy wyciu
dowolnego typu spezu zaakceptowanego przezymiera.

4. Transport

Materialy mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. Naly je umigcic
rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i zagheczy przed spadaniem lub
przesuwaniem oraz przed uszkodzeniami samego elerjani nalzonej na niego powitoki
antykorozyjnej.

5. Wykonanie robot
5.1 Projekt warsztatowy
Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt warsztatowy gy z
uwzgkdnieniem wysokéci 1,10 m i rozmieszczeniem stupkow i dylatacji gy oraz
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Projekt organizacji i harmonogram robét uwaliliajgcy wszystkie warunki, w jakichelolg
montowane paicze.

5.2 Porecze

Stalowe pogcze mostowe naky wykona zgodnie z Projektem Technicznym uwgiiliajgc
nastpujgce zataenia:

- Porcz powinna by wykonana w wytworni w elementach o didgb dostosowanej do
moazliwosci przewozowych.

- Zabezpieczenie antykorozyjne: Zabezpieczenie kanbgyjne 3 warstwami pokéy
malarskich (jedna warstwa podktadowa i 2 warstwyieezchniowe). W wytwaorni wykonuje
sic dwie pierwsze warstwy pokrycia (pozostawtajnie pokrytymi cgzsci ulegapce
wbetonowaniu oraz miejsca przylegte do spoin). Girzerarstwe naktada si na budowie po
ukonczeniu montau i spawania (w miejscach przylegtych do spoin haleastosowa dwie
warstwy pokrycia).

- Doboru zestawu malarskiego dokona Wykonawca odegz Irzynierem.

- Roboty malarskie powinny kbywykonane zgodnie z SpecyfikacM. 14.02.01. a w
przypadkach, gdzie przewidziane jest wypetnieniatkewe balustrady zabezpieczeniem
antykorozyjnym jest cynkowanie zgodnie z ST M.140Q2

- Wysoka¢ | wymiary poeczy wykonywa zgodnie z rysunkami.

6. Kontrola jako $ci rob6t

Sprawdzeniu podlegaj prawidlow@é usytuowania | zamocowania [QOEy oraz
prawidtowa¢ ochrony antykorozyjnej. Dopuszczalna odchytka oawpdtowego przebiegu
wynosi 0,5 cm na dtugai 8 m.

7. Obmiar robot
Jednostk obmiaru jest 1m (metr). Ptaciesza wykonan zgodnie z dokumentagciechniczig
i odebran ilos¢ metréw pogczy

8. Odbidr robot

Odbiorom podlegaj

- warsztatowe wykonanie pmzy,

- porecz po jej osadzeniu w konstrukcji i wykonaniu guien elementow, ochrona
antykorozyjna pagczy.

Odbiér kacowy powinien by zakaczony spisaniem protokotu.

9. Podstawa ptatndci

Cena wykonania robot obejmuije:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacph®t oraz Programu Zapewnienia Jako
- wykonanie Projektu Warsztatowego gy

- uzgodnienie powsszych projektéw z liynierem i Projektantem

- wykonanie wszystkich elementow wynikaych z opracowaWykonawcy

- zapewnienie wszystkich nieglinych czynnikow produkcji

- wszystkie niezédne roboty przygotowawcze

- zakup i dostarczenie na miejsce wbudowania wkiyshiezlzgdnych materiatow

- wykonanie montau porczy zgodnie z dokumentadjechniczig

- wykonanie przdgia poeczy przez dylatacje zgodnie z projektem warsztatowy

- wykonanie, dostarczenie na miejsce wbudowania oranta marek pod pa@icz lub innego
rodzaju zakotwienia zgodnie z Dokumeniaejojektova,

- zabezpieczenie antykorozyjne gy

- wykonanie niezédnych pomiarow, bada prob i sprawdze
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- oczyszczenie terenu robot
- inne roboty sktadage s¢ na kompletne wykonanie zakresu robot przewidzianeg
Specyfikacji Technicznej.

10. Przepisy zwhzane

PN-88/H-84020 Stal gglowa konstrukcyjna zwyktej jakoi ogdlnego stosowania.

Gatunki

PN-81/H-84023 Stal okéonego zastosowania. Gatunki

PN-80/H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowaneangcg ogolnego zastosowania.

PN-88/M-69433  Spawalnictwo. Elektrody otulone dawspnia stali niskowglowych i

stali o podwyszonej wytrzymaigci

Katalog detali mostowych

Katalog drogowych barier ochronnych - opracowarigtisprojektu” Warszawa ze stycznia
1993r.

Komitet Nauki i Techniki, Warszawa 1971 - Instrukcgabezpieczania przed korpzj
konstrukcji stalowych za pomg@okry¢ malarskich - KOR-3A.

Typowe pogcze mostowe - katalog opracowany przez CentraloeoBstudiow i Projektow
Drog i Mostow w roku 1975 (Projekt zatwierdzony gakypowy przez Dyrektora
CZDP decyzj nr M/13/18/76 z dnia 30.08.76 r.).

Standardy techniczne - szczegotowe warunki techeicdla modernizacji lub budowy linii
kolejowych dla pgdkosci Vmax<200km/h (dla taboru konwencjonalnego) /250km/h
(dla taboru z wychylnym pudiem)

Id-2 (D-2) Zaradzenie Zarzdu PKP Polskie Linie Kolejowe S.A. Nr29 z dnia 05
pazdziernika 2005r w sprawie wprowadzenia ,Warunkowchtecznych dla
kolejowych obiektéw inynieryjnych”
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M.20.03.00. ZABEZPIECZENIE ANTYKOROZYJNE POWIERZCHN |
BETONOWYCH
M.20.03.02. HYDROFOBIZACJA POWIERZCHNI BETONOWYCH

1. Wstep

1.1  Przedmiot Specyfikaciji

Przedmiotem niniejszej Specyfikacjia swymagania dotyere wykonania i odbioru
powierzchniowego zabezpieczenia powierzchni bettweapdrednio naraonego na wptyw
czynnikéw atmosferycznych, nie zabezpieczonegodaziteami.

1.2  Zakres stosowania Specyfikacji
Specyfikacja jest stosowana jako dokument przevaygo kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3  Zakres robot objetych Specyfikaci

Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmwszystkie czynn&ci umazliwiajgce i majice
na celu wykonanie powierzchniowego zabezpieczergtonu konstrukcji bezgoednio
naraonego na wptyw czynnikow atmosferycznych. W zakodsdt wchodzi:

—  przygotowanie powierzchni betonu,

— naniesienie powtoki ochronnej - hydrofobowej, nidzainej,

-  pielegnacja wykonanej powitoki.

1.4  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacp ggodne z obowrzujagcymi odpowiednimi
normami oraz okigeniami podanymi w M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
Powierzchniowe zabezpieczenie betorid odizolowanie odkrytych powierzchni betonu od
szkodliwych wptywowsrodowiska atmosferycznego poprzez wykonanie powsdakironnej.
Powtoka ochronna — warstwa sztucznie wytworzona na powierzchni ietav celu
zabezpieczenia go przed szkodliwym wptywaondowiska atmosferycznego.
Hydrofobizacja — impregnacja powierzchniowa betonu materialamivguiupcymi jego
hydrofobowdc¢.

Punkt rosy — temperatura podta, na ktorym wysgpi rosa przy okrdonej temperaturze
i okreslonej wilgotnaci wzglednej powietrza.

1.5 Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakatosowanych materiatow i wykonywanych
robdt oraz za ich zgodi® z Rysunkami, Specyfikagji poleceniami layniera. Ogodlne
wymagania dotycgce robét podano w M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. Materiaty

Do wykonania powierzchniowego zabezpieczenia betpowlokami ochronnymi mima

stosowé wylacznie materialy posiadgje aktualne aprobaty techniczne wydane przez

IBDiM. Materiaty te, to w gtdbwnej mierze dyspergelimerowe, kopolimery, poliuretany lub

wodne emulsjezywic epoksydowych. Zaleca ¢sistosowanie sprawdzonych zestawOw

materiatowych do powlok hydrofobowych (niezidlnych) bez zdoln@i pokrywania

zarysowa, renomowanych firm.

Zastosowane materiaty powinny gwarantéwaizyskanie nagpujacych parametrow

wykonanej powtoki:

- wytrzymata¢ na odrywanie (przyczepsodpowtoki do podiaga, badana wg PN92/B-
01814):

wartas¢ srednia: Rr = 0,8 MPa,
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wartags¢ minimalna: Rp min = 0,5 MPa,

— nasigkliwosé: < 2% (badana wg Procedury IBDIM PO-4),

— gruba¢ warstwy powietrza, ktérej opor dyfuzyjny jest réowezny oporowi dyfuzyjnemu
powtoki dla pary wodnej: SDH2Q 4 m (badana wg Procedury ITB LO-4),

— grubag¢ warstwy powietrza, ktérej opor dyfuzyjny jest réowwezny oporowi dyfuzyjnemu
powtoki dla dwutlenku wgla: SDCO2> 50 m (badana wg Procedury ITB LO-6),

— stan powtoki po 150 cyklach zamemia i odmraania w wodzie i soli: powtoka bez
zmian, (badana wg Procedury IBDIM PO-2)

— wytrzymaitai¢ na odrywanie po badaniu mrozoodpaioRsr = 0,6 MPa (badana wg
PN92/B-01814).

Nalezy zastosowa materialy bezbarwne lub w kolorze betonu. Przedtasmwaniem

Wykonawca powinien przedstatvinzynierowi numer partii towaru oraz aktualne wyniki

bada w ramach nadzoru wewtiznego Producenta.

Do zabezpieczenia antykorozyjnego betonu iyalestosowéd materialty o nie

przeterminowanej przydatid do stosowania.

3. Sprzet
Wykonawca powinien dysponowaastpujacym, sprawnym technicznie sptem:
—  hydronetka,

-  sprzarka powietrza,

—  aparat natryskowy do malowania,

- walki, pedzle,

—  rusztowania rurowe,

— termometry do badania temperatury padto

4, Transport i przechowywanie

Materiaty naley przewozé¢ w szczelnych i nieuszkodzonych opakowaniach, knyty
srodkami transportu, chrogé opakowania przed uszkodzeniami mechanicznymogzem.
Materiaty naley przechowywé w zamkng¢tych pojemnikach, w pomieszczeniach suchych
i chtodnych, zabezpieczonych przed dziataniem mrozu

5. Wykonanie robot

5.1 Wymagania ogdlne

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji projekt organizacji i harnognam roboét
uwzgkdniajgcy wszystkie warunki, w jakichgola wykonywane.

Roboty mog by¢ wykonywane wyidcznie przez przeszkolonych pracownikéw, posigdagh
swiadectwa kwalifikacyjne ukieczenia szkolenia w zakresie tych prac.

Nalezy bezwzgtdnie przestrzeda instrukcji i wytycznych podanych przez Producenta
materiatbw odnénie sposobu ich przygotowania, nakladania, maksyajal minimalnej
grubasci warstw, odsipu czasowego portdzy nanoszeniem kolejnych warstw itp.

5.2  Zakres wykonywanych robot
5.2.1 Przygotowanie powierzchni
Powierzchnia betonu powinna dydrowa, sucha, odpylona i wolna od elementoandu
zwigzanych. Zattuszczone miejsca powinnyt hyrzemyte rozpuszczalnikiem organicznym.
Pozostajcy na powierzchni pyt powinien Byisungty strumieniem sgzonego powietrza.
Przygotowane podi® betonowe powinnogtcharakteryzowa
a) wytrzymatdcia nasciskanie odpowiadaga B15,
b) wytrzymatd¢ na odrywanie zgodnie z PN-92/B-01814:

wartags¢ minimalna Rp mie1,0 MPa,
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wartas¢ srednia Rr = 1,5 MPa.
c) beton powinien znajdowai¢c w stanie pytosuchii - wilgotnas¢ wzgledna podtaa nie
powinna przekraczad%.

5.2.2 Warunki wykonywania robot

Wilgotnos¢ powietrza w trakcie nanoszenia powtok ochronnyaWwipna by dostosowana do

wymaga dla stosowanego materiatu.

Roboty mana wykonywa& przy temperaturach powietrza i poghow granicach od min.

+10°C do max +2%C, przy czym temperatura pode powinna by wyzsza o 3C od

temperatury punktu rosy. Wykonywanie prac jest opegzczalne:

-  we wczesnych godzinach rannych gpgch popotudniowych oraz gdy na
powierzchniach konstrukcji wygtuje rosa,

— W czasie deszczu, mgkniegu, gradu i silnego wiatru (o sile pongdBkauforta).

5.2.3 Nanoszenie powtok ochronnych

Przygotowanie materialu powinno odbyivsic wg wytycznych stosowania przygotowanych
przez Producenta. Powloki ochronne modoy¢ nanoszone gazlem, watkiem
(najodpowiedniejszy jest watek z krotkim wilosem dam) lub natryskowo - zgodnie z
zaleceniami Producenta. Przy nanoszeniu natryskovkgmieczne me by dodanie
rozcienczalnika, w zalenosci od stosowanego materiatu i sgire

Gruba¢ naniesionej powtoki oraz liczba nanoszonych warghlezry od zastosowanego
materiatu i wytycznych Producenta, jednak nie powinwynost mniej niz 130 pm
(wskazane jest naniesienie warstwy grugaej oraz dwoch lub trzech warstw wierzchnich).
Nalezy zachowdé minimalny, wymagany dla stosowanego materiatugpdszasowy midzy
nanoszeniem kolejnych warstw, ktéry zaleod warunkow zewgtrznych (np. temperatury
powietrza).

Natozone warstwy ochrony powierzchniowej betonu aalehront przed wptywem deszczu,
intensywnego wiatru oraz nastonecznienia przez c#asslony w aprobacie technicznej
zastosowanego materiatu.

Nalezy bezwzgtdnie przestrzeda instrukcji i wytycznych podanych przez Producenta
odnanie sposobu przygotowania materiatow, nakladaniastwa max grubéci warstw,
odstpu czasowego portdzy nanoszeniem kolejnych warstw itp.

5.3 Bezpieczdéstwo robot i ochronasrodowiska

Podczas wykonywania prac malarskich nalprzestrzegaobowizujgcych przepiséw BHP.
Wykonawca ma obowrek wykonania, utrzymywania w dobrym stanie techmyen i
rozbidrki rusztowa, pomostow roboczych i innych wdzex pomocniczych niezfanych do
prowadzenia prac zezanych z zabezpieczeniem powierzchni betonu.

W trakcie prowadzenia prac najeunikat wdychania oparéw oraz kontaktu stosowanych
materiatéw ze sk@ri oczami — zaleca sizabezpieczenie drég oddechowych skéry i oczu.
Sposob prowadzenia prac nie zaopowodowa skaenia srodowiska. Resztek materiatdw
pozostatych w pojemnikach i po myciu przyddw roboczych, nie wolno wylewado
kanalizacji. Wszelkie odpady Wykonawca zobgmainy jest uswt z terenu robot i podda
utylizaciji.

6. Kontrola jako $ci robot

Przed przysipieniem do robot Wykonawca zobaany jest przedstawiaktualne aprobaty
techniczne IBDIM stosowanych materiatdbw oraz sprawich przydatné do stosowania,
a w szczegolnai:

— dat produkcji,

— dat przydatndci do stosowania,
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— warunki przechowywania, stan opakawa
-  zgodnd¢ parametrow technicznych podanych w karcie matedakymaganiami
niniejszej Specyfikacji i ok&onymi w aprobacie technicznej.
W trakcie prowadzenia robo6t kontroli podlegaj
—  stan przygotowania powierzchni betonu — przygotevaodiae betonowe musi
spetnid wymagania wg pkt. 5.2.1. niniejszej Specyfikaciji,
— wzgledna wilgotnd¢ podiaza - badanie naky przeprowadz wedtug PN-85/B-04500,
- warunki technologiczne wykonywania robot (warurtknasferyczne, liczba
nanoszonych warstw, sposdb nanoszenia powtokigpylszasowe pomdzy
nanoszeniem poszczegolnych
warstw itp.) — powinny odpowiadavymaganiom wg pkt. 5.2.2 i 5.2.3 niniejszej
Specyfikaciji.
W zakres kontroli wykonanej powtoki wchodzi:
—  sprawdzenie wyghu zewrtrznego, poprzez wzrokapocerg stanu catej powtoki,
—  sprawdzenie skuteczém hydrofobizacji (wg zaledeProducenta), wykongg 1 pomiar
na kade 25 m2 powtoki, lecz nie mniejnb pomiarow na obiekcie,
—  sprawdzenie gruldai powtoki:
a)metod niszcaca poprzez wycinanie ostrym nem i delikatne odspojenie powitoki,
pomiaru dokonuje gisuwmiarly z doktadnécia do 0,1 mm - miejsca uszkodzone
naleey ponownie pokry preparatem. Naky wykona 1 pomiar na kade 25 m2
powtoki, lecz nie mniej i 5 pomiaréw na obiekcie, wyniki powinny dygodne z
wymaganiami pkt. 5.2.2. niniejszej Specyfikacjioeprobaf techniczag,

b) kontrolupc liczbe nanoszonych warstw;

—  sprawdzenie wytrzymadoi powtoki na odrywanie od podta wg PN-92/B-01814;
nalezy wykona 1 pomiar na kade 25 m2 powtoki, lecz nie mniejmb pomiarow na
obiekcie; wyniki powinny by zgodne z wymaganiami pkt. 2 niniejszej Specyfikacj
oraz z aprobattechnicza.

7. Obmiar robot
Jednostlk obmiaru jest 1 m2 powierzchni betonu pokrytej pukytochronm. Do ptatndci
przyjmuje s¢ ilos¢ m2 wykonanej i odebranej, zabezpieczanej powiezoétonu.

8. Odbior robot

8.1  Odbior robdt zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Przed przysipieniem do robo6t naky sprawdzé materiaty do wykonania zabezpieczenia
powierzchniowego betonu, tzn. czy posiadaktualne aprobaty techniczne oraz ich okres
przydatndci do stosowania.

W trakcie prowadzenia rob6t odbiorowi podlegaj

—  stan poditaa betonowego,

- kazda warstwa naniesionej powtoki ochronnej.

8.2  Odbiér koncowy

Odbior kacowy dokonuje s na podstawie protokotu z przeprowadzonych hada
okreslonych w pkt. 6. Roboty uznaje ¢siza zgodne z Rysunkami, Specyfikacj
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie warunki kontroli, pomiary i badanigazinie z pkt.

6 niniejszej Specyfikacji daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatngci
Cena wykonania robo6t obejmuje:
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- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rbbraz Programu Zapewnienia
Jakaci

- koszt zakupu i dostarczenia wszystkich niglrtych materiatow na miejsce
wbudowania,

- monta i demonta rusztowa roboczych, podestow i pomostow,

- przygotowanie powierzchni betonu pod wykonanie pdivhydrofobizujcej

- wykonanie powtoki hydrofobizyggej

- pielegnacg wykonanej powtoki,

- wykonanie wszystkich niezdnych bada, préb i sprawdae

- koszt zabezpieczenia innych elementdw obiektu picdedabrudzeniem

- oczyszczenie i upogdkowanie terenu robot.

- odpady i ubytki materiatowegaiwzgkdnione w cenie jednostkowej

- inne roboty sktadafe st na kompletne wykonanie zakresu robot przewidziarveg
Specyfikacji Technicznej.

10. Przepisy zwpzane

PN-92/B-01814 Antykorozyjne zabezpieczenia w budotwie. Konstrukcje betonowe
i zelbetowe. Metoda badania przyczefmaowtok ochronnych.

PN-74/B-06261 Nieniszgze badania konstrukcji z betonu. Metoda uliveigkowa
badania wytrzymalkei betonu n&ciskanie.

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badanie ceclchmych i wytrzymatéciowych.

Wymagania techniczne wykonania i odbioru naprawchrony powierzchniowej betonu
w konstrukcjach mostowych. WTW nr X M/93. GDDP. Wzawa, 1993.

- Procedura badawcza IBDiM PO-2. Badania i ocenaugpamviok po 150 cyklach
zamraania i odmraania.

- Procedura badawcza IBDiM PO-4. Badania i ocenaugpamviok po 150 cyklach
zamraania i odmraania.

- Procedura badawcza ITB LO-4. Badania i ocena gtamdok po 150 cyklach zamrania
I odmraania.

- Procedura badawcza ITB LO-6. Badania i ocena gtamdok po 150 cyklach zamrania
I odmraania.
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M.21.01.02.ROZBIORKA ELEMENTOW ZELBETOWYCH | MUROWYCH

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej S svymagania dotycgce rozbidrki istniegjcych elementow
zelbetowych i murowych.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument kontraktowy i uzgtwy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Roboty, ktérych dotyczy ST dotygavszystkich czynnii umazliwiajacych i majcych na
celu rozbidrk elementéwzelbetowych i murowych istniggych obiektow iaynierskich, w
szczegolnéci:

-rozbiorki przepustow

-rozbidrki mostéw i wiaduktow wraz z podporami

-rozbidrkiscian oporowych

-rozbiodrki pozostatych elementGielbetowych

1.4. Okreslenie podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej S sgodne z obowzujacymi odpowiednimi normami,
wytycznymi i okrgleniami podanymi w M.00.00.00.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za ja&kavykonania robot i ich zgodié z
Dokumentagj Projektovs, ST i poleceniami liayniera.
Ogolne wymagania dotygee robot podano w M.00.00.00. "Wymagania ogolne”.

2. Materiaty
Materiaty wbudowane nie wygiuja.

3. Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w M.00.00.00 “Wymagania ogoélne” pkt 3.
Sprzt do wykonywania robot rozbiorkowych winiendbgobrany przez Wykonawav

Projekcie Technologii i Organizacji Robét i zaakimepany przez layniera. Do robot
roE_b_iélEkowych winien b§ uzyty sprzt gwarantujcy skuteczne i bezpieczne wykonanie prac,
taki jak:

-zurawie samochodowe

-koparki

-fadowarki

58



PROJEKT UTRZYMANIA PRZEJEZDNGCI | RUCHU PIESZEGO
GF-MOSTY -
SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
-spycharki
-podnaniki

-zwyzki samochodowe

-mioty pneumatyczne

- palniki acetylenowe

i INny sprzt.

Jakikolwiek sprzt maszyny, uradzenia i nargdzia niegwarantgge zachowania wymaga
jakosciowych zostam przez Ireyniera zdyskwalifikowania i niedopuszczone do robot

4. Transport

4.1. 0Ogodlne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w M.00.00.00 “Wymagania cgjobrkt 4.

4.2. Transport materiatow

Materiat z rozbidrki naley przewodzt transportem samochodowym na miejsce wskazane
przez Irzyniera. Do wywozu gruzu z rozbidrek mpigy¢ uzyte samochody samowytadowcze,
a do wywozu materiatéw z odzysku samochody skrayaid®rzy ruchu po drogach
publicznych pojazdy powinny spehdisvymagania dotycgce ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszczalnych okyzien na osie, wymiarow tadunku i innych

parametrow technicznych..

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w M.00.00W@rhagania ogolne” pkt 5.
Wykonawca przed przygtieniem do Robot przedstawiziynierowi do akceptacji Projekt
Technologii i Organizacji Rob6t, Program Zape&enia Jakéci uwzgkdniajcy
wszystkie warunki, w jakich etla wykonywane roboty oraz Projekt Rozbidrki i uzgodni
go z Ineynierem.

Wszelkie materiaty z rozbiérek stanawwlasngé Wykonawcy. Wszystkie elementy
mozliwe do powtérnego wykorzystania powinnycébysuwane bez powodowaniacdinych
uszkodza. Bezuyteczne elementy i materialy powinny ¢bywywiezione w miejsce
wskazane przez hyniera.

5.2. Technologia robot.

Przy prowadzeniu roboét rozbidrkowych najestosowa podesty zabezpiecaag przed
spadaniem gruzu na trasy komunikacyjne pot@ pod remontowanymi obiektami.

Prace rozbiorkowe prowadzsposobem wyburzenia - lekkimi mtotami pneumatyaziny
elektrycznymi wzgldnie, gdy zezwalajna to warunki lokalne, sposobem
hydrodynamicznym. Wykluczaesmozliwos$¢ stosowania robot strzatowych.

Przy rozbidrce betonu naleodstoné, bez naruszania ich cdtd wszystkie pgty wystapce z
czesci konstrukcji nieulegagej wyburzeniu, celem ich wbetonowania w elementy
dobetonowane w trakcie prac remontowych o ile Dogutacja Projektowa nie stanowi
inaczej.

Prety jw. winny by po ukdczeniu prac rozbiérkowych oczyszczone z résitietonu,
a nasgpnie wyprostowane.
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6. Kontrola jako $ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakdci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w M.00.00.00 “Wymagania ogélne” gkt
Kontrola jakdci robét polega na sprawdzeniu komplétiavykonanych robot
rozbiérkowych oraz stopnia

uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérvegamrzystania.

7. Obmiar rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w M.00.00.00M&yania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest nf(metr szécienny) dla rozbiérki elementéielbetowych i
murowych.

8. Odbior robot

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w M.00.00.00rmM&gania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposbb odbioru robot

Odbioru robét rozbidrkowych dokonujezymier, po zgtoszeniu ich do odbioru przez
Wykonawe. Odbiér powinien b§ przeprowadzony w czasie ustioviajacym wykonanie
ewentualnych poprawek bez hamowania gmstobét.

9. Podstawa ptatndgci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w M.00.00.00 “Wymagania ogolne”

pkt 9.

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa za jedn@sbthmiarowa okrdong w pkt.7 wg
dokonanego obmiaru i odbioru.

Cena jednostkowa obejmuije:

-opracowanie wszystkich opracofivarymienionych w pkt.5 niniejszej ST wraz z
niezlednymi uzgodnieniami;

-wykonanie wszystkich czyn§o okreslonych w niniejszej ST oraz wynikgjych z
opracowa

wykonanych przez Wykonawgcwymienionych w pkt. 5 niniejszej ST

-opracowanie projektu rozbiorki i uzgodnienie gimzynierem,

-wyznaczenie Robot w terenie,

-zastosowanie materiatdbw pomocniczych koniecznycprdwidtowego wykonania robot
lub wynikapcych z przygtej technologii robot,
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10.

-dla materiatow stanowtcych wiasné¢ Wykonawcy - zatadunek i odwoz na sktadowisko
wraz z kosztami utylizaciji.

-rozbiorke elementowzelbetowych obiektow tynierskich

-rozbidrke elementow murowych obiektéwiynierskich

-wykonanie wszystkich niezbdnych pomiarow, bada sprawdze,

-oznakowanie miejsca Roba6t i jego utrzymanie.

Przepisy zwhzane
Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrémgowiska. (Dz. U. Nr 62, poz. 628),
Rozporadzenie MinistreSrodowiska z dnia 27.09.2001 r. w sprawie katalogpiaalow.
(Dz. U. Nr 112, poz. 1206),
Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 11.12.2001 r. w sprawie rodzaj@ipamow
lub ich iloéci, dla ktorych nie ma obowizku prowadzenia ewidencji odpaddéw, oraz
kategorii matych &rednich przedsbiorstw ktdre mog prowadz¢ uproszczog ewidencg
odpadow. (Dz. U. Nr 152, poz. 1735) ,
Rozporadzenie MinistraSrodowiska z dnia 28.05.2002 r. w sprawie listy mjdm
odpadow, ktére posiadacz odpaddéw zmoprzekazywa osobom fizycznym Ilub
jednostkom organizacyjnym, niecdacym przedsibiorcami, do wykorzystania na ich
wiasne potrzeby. (Dz. U. Nr 74, poz. 686),
Ustawa z dnia 27.07.2001 r. o wprowadzeniu ustaRRsawo ochrongrodowiska, ustawy
0 odpadach oraz o zmianie niektorych ustaw. (DAJLO0O, poz. 1085),
Ustawa z dnia 11.05.2001 r. o obgakach przedsbiorcow w zakresie gospodarowania
niektorymi odpadami oraz o optacie produktowej lagge depozytowej. (Dz. U. Nr 63,
poz. 639),
Ustawa z dnia 13.09.1996r.0 utrzymaniu cz§atoporzzdku w gminach.(Dz.U.Nr
132,poz. 622),
Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2008 sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanj@h U. Nr 47, poz. 401),
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M.21.02.00 Roboty remontowe
M.21.02.03. Oczyszczenie powierzchni betonowych wpdpod cknieniem lub
piaskowanie

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odboru Rob6t Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Gyania i Odbioru Robét Budowlanych
S3 wymagania dotycce wykonania i odbioru Robot.

1.2. Zakres stosowania STWIORB
STWIORB jest stosowana jako Dokument Przetargowkontraktowy przy zleceniu i
realizacji Robo6t wymienionych w p. 1.1

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Roboty, ktérych dotyczy STWIORB obejmujvszystkie czynnixi umazliwiajace i majice na
celu oczyszczenie powierzchni betonu na obiekcie.

Zakres rzeczowy obejmuje:

Zgodnie z DokumentagjProjektovg

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORB; zgodne z obowgzujagcymi odpowiednimi
normami oraz okresleniami podanymi w STWIORB DM 00.00.00 “Wymaganigdne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce Robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w STWIORB DM 00.00.00 "Wymagania
Ogodlne".
Wykonaweca robot jest odpowiedzialny za jakavykonania robot i ich zgodké
z Dokumentag Projektovs, STWIORB i poleceniami liyniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
—organizacji robét budowlanych;
—zabezpieczenia interesu 0s0Ob trzecich;
—ochronysrodowiska,
—warunkéw bezpieczestwa pracy;
—zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
—warunkoéw organizacji ruchu;
—zabezpieczenia chodnikow i jezdni
podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania Ogolne”

1.6 Wspolny Stownik Zamowi@ (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspdolnego StowailZamowié (CPV) dotycacych
przedmiotu zamoéwienia podano w STWIORB DM 00.00\ymagania Ogolne”.

2. Materiaty

Ogolne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudawv
STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagania Ogolne”.

Materiaty wbudowane nie wygiuja.
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3. Sprzet

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

Roboty mana wykon& przy wyciu dowolnego spktu zaakceptowanego przezzymiera.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia nie gwarantage zachowania wymaggakasciowych
robot zostag przez Irkyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot

Do czyszczenia powierzchni mma stosowé piaskowni¢ do piaskowania powierzchni na
sucho lub langwodn.

4. Transport

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB DM.00.00.00 ,Wymagan
ogolne”.

Materiaty i sprzt mogy by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu, jednak w sposob
zabezpieczagy przed uszkodzeniami.

5. Wykonanie robot

Ogodlne wymagania dotygze wykonawstwa podano w STWIORB DM 00.00.00.
~Wymagania ogolne”.

Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji Projekt Organizacji i Harnognam
uwzgkdniagcy wszystkie warunki, w jakichegola wykonywane roboty.

5.1. Oczyszczenie powierzchni

Powierzchnie mina czyci¢ wodg lub wod z piaskiem za pomadancy wodnej albo piaskiem
za pomog piaskownicy ze sprarka dobierajc odpowiednio @nienie tak, aby usuk
wszelkie zanieczyszczenia wykwity i wylugowania orhizne, skorodowane fragmenty
betonowej otuliny.

6. Kontrola jako $ci rob6t

Ogolne wymagania dotygee kontroli robot podano w STWIORB DM 00.00.00 Wygaaia
ogolne.

Kontrola jakdci robot polega na sprawdzeniu zgoftnaz Dokumentag Projektovg oraz
podanymi powyej wymaganiami i obowzujacymi normami.

6.1. Oczyszczenie powierzchni

Sprawdzenie przygotowania powierzchni elementéworimtrych polega na aglzinach
zewretrznych oczyszczonej powierzchni. Powierzchnia metopowinna b§ czysta,
pozbawiona wykwitdw, ubytkéw, miejsc skorodowanych.

Powierzchnie powinny take by wolne od ldnych, niezwizanych elementéw, czyste,
pozbawione zabrudaeurzem, olejami, ttuszczami, resztkami starej aagr.

7. Obmiar robot

Ogo6lne wymagania dotygze obmiaru rob6t podano w STWIORB DM 00.00.00 ,Wygawia
ogolne”.

Jednostl obmiaru jest jeden metr kwadratowy?raczyszczonej powierzchni betonu.

8. Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w STWIORB DMOMO ,Wymagania ogolne” pkt.8.
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Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagprojektowy, STWIORB i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug
pkt.6 daty wyniki pozytywne.

8.1. Odbidr oczyszczonej powierzchni betonu.

Odbiér oczyszczonej i przygotowanej powierzchni pie@n by dokonany przez kyniera
oraz wpisany do Dziennika Budowy.

W przypadku niezgodrici, cha jednego elementu robét z wymaganiami, roboty ezisgj
za niezgodne z Dokumentadprojektows i Wykonawca zobowdzany jest do ich poprawy na
wiasny koszt.

9. Podstawa ptatndci
Ogodlne wymagania dotygze podstawy ptatrsgsi podano w STWIORB DM 00.00.00
~Wymagania Ogolne”.
Placi st za metr kwadratowy (f) oczyszczonej powierzchni betonu wedtug dokonanego
obmiaru i odbioru zgodnie z Dokumentagjrojektove.
Cena jednostkowa jest ceusredniory dla przygtego sposobu wykonania i obejmuje:
— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rbbéaz Programu Zapewnienia
Jakaci,
— zakup wszystkich materiatow z dostarczeniem na iplaowy i sktadowaniem,
— zastosowanie materialtdbw pomocniczych koniecznychpdawidtowego wykonania
robot lub wynikagcych z przygtej technologii robot,
— prace przygotowawcze,
- mont& i demonta pomostow roboczych;
— oczyszczenie powierzchni,
— usunkcie skorodowanych fragmentow powierzchni betonu,
— oczyszczenie i upogdkowanie terenu robot,
— wykonanie odpowiednich zabezpieizga czas rob6t z uwagi na ochgagmodowiska i
bezpieczastwo ludzi,
- wykonanie wszystkich niezldnych pomiaréw, prob i sprawdze
— o0znakowanie i zabezpieczenie terenu robot i jegoyntanie.

10. Przepisy zwpzane
Nie wyskpuja.
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M.21.02.12 Naprawa elementowelbetowych zaprawg cementowy z dodatkiemzywic
epoksydowych i poliuretanowych

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Robét Budowlanych
(STWIORB)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \Gy&nia i Odbioru Robét Budowlanych
s3 wymagania dotycce wykonania i odbioru Robét budowlanych.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robati@®vlanych jest stosowana jako
Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zlecanmealizacji rob6t wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeg/konania Robot wymienionych w p.1.1,
zwigzanych z likwidagj ubytkéw betonu zaprayblPCC w istniggcych obiekcie mostowym.
Wymagania techniczne zawarte w niniejszej STWIORB/cln nastpujacych Robot:

— przygotowanie podita betonowego,

— wypetniania ubytkéw,

— nanoszenie dodatkowych powitok.

zgodnie z DokumentacProjektova.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWiIORB sgodne z obowizujgcymi normami i
przepisami zawartymi w pkt. 10 niniejszej STWiIORBDz okréleniami podanymi w
STWIORB DM.00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt.4.

Ubytek - odspojenie siczesci betonu wskutek korozji lub uszkodzenia mechamego
Zaprawa typu PCC - zaprawa cementowa modyfikowana dodatkayiic syntetycznych
(N-PCC- zaprawa natryskiwana).

Zywica syntetyczna- lepka ciecz lub kruche ciato, ktére w procegigardzania przeksztatca
sie wskutek usieciowania w tworzywo ok} wytrzymat@dci mechanicznej i znacznej
odporndci chemicznej.

Powtoka antykorozyjna zbrojenia - warstwa stagca do ochrony zbrojenia przed korpg|
zwickszenia przyczeprioi do stali materiatu wypetniagego ubytek.

Punkt rosy - temperatura betonu, w ktorej wystije kondensacja pary wodnej w postaci
rosy przy okrélonej temperaturze powietrza i wilgoton

Atest - wykaz parametrow technicznych materiatu, gwaramanych przez producenta.

1.5. Ogdlne wymagania dotycye Robot
Ogdblne wymagania dotygee robot podano w STWIORB DM.00.00.00.00 "Wymagania
Ogolne”.
Wykonawca robdét jest odpowiedzialny za j&kowykonania robo6t i ich zgodké
z Dokumentagj Projektova, STWIORB i poleceniami lryniera.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:
— organizacji robot budowlanych;
— zabezpieczenia interesu 0s0b trzecich;
— ochronysrodowiska,;
— warunkéw bezpiecZstwa pracy;
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— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;
— warunkéw organizacji ruchu;
— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni
podano w STWIORB DM.00.00.00.00 ,Wymagania Ogolne”

1.6. Wspolny Stownik Zamowia (CPV)
Kody grup, klas i kategorii rob6t Wspolnego Stovanikamowi@é (CPV) dotycacych
przedmiotu zamoéwienia podano w STWIORB DM.00.00,0@ymagania ogolne”.

2. Materialy

Wymagania ogoélne dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan
STWIORB DM.00.00.00.”"Wymagania ogolne”.

Do naprawy ubytkow w betonie nalestosowa zaprawy cementowe z dodatkiegwic
syntetycznych (PCC) lub inne zaprawy ptaj Aproba¢ Techniczig IBDM i spetniapce
wymagania podane w pkt. 2.2.

2.1. Wymagania ogolne

2.1.1. Materiaty PCC, a ta& domieszki do betonu powinny posiaderobat Techniczig
IBDIiM.

2.1.2. Do naprawy ubytkéw w betonie ama stosowatylko materiaty o nie
przeterminowanej przydatid do stosowania.

2.1.3. Nazadanie Zamawiacego, Wykonawca obowzany jest udokumentowarodto
zakupu materiatéw, sktadnikow materiatow do napralvytkow i przedtay¢ te dokumenty
na psmie wraz z atestami tych materiatow.

2.2. Wymagania szczegoétowe

2.2.1. Stwardniate zaprawy typu PCC powinny spéinestpujace wymagania:
Srednia wytrzymaté¢ nasciskanie:
— dla elementéw obgronych dynamicznie:
— po 7 dniacte 30 MPa,
— po 28 dniacle 45 MPa,;
— dla elementéw nie obgionych dynamicznie po 28 dniaet30 MPa.

Srednia wytrzymalté na rozciganie przy zginaniu:
— dla elementow obgironych dynamicznie:

— po 7 dniacle 5 Mpa,

— po 28 dniaclez 9 MPa
— dla elementow nie obgionych dynamicznie:

— po 28 dniacle 6 MPa.

Skurcz po 90 dniach 1,0 %e.

Przyczepnéé do betonu:
— wartasé srednia= 2,0 MPa,
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— wartas¢ minimalna 1,5 MPa.

2.2.2 Do przygotowania zapraw z grupy PCC, halerywaé¢ kazdorazowo cat zawartgé
opakowa, bez dzielenia ich na porcje.

Dozowanie sktadnikow powinnizisle odpowiadé proporcjom podanym w ,\Wytycznych
stosowania” materiatow z grupy PCC

3. Sprzet

Wymagania ogolne dotygee sprztu podano w STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania
0golne”.

Uzyty przez Wykonawg sprz:t lub narzdzia do uzupetniania ubytkdw betonu powinny
zapewnia ciggto$¢ prac oraz uzyskanie wymaganej jégicdRobot.

Wybor sprztu i narzdzi do wykonywania Robot nate do Wykonawcy, ale musi by
zaakceptowany przeziyniera.

4. Transport

Wymagania ogolne dotygee transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. ,Wynraga
ogolne”.

Sposob transportu przez Wykonawnateriatdw, konstrukcji lub wyrobdw przewidzianych
do uzupetniania ubytkéw betonu nie megowodowa obnizenia ich jakéci lub trwatych
uszkodze.

5. Wykonanie Robot

Ogolne warunki wykonania rob6t podano w STWIORB D®100.00. "Wymagania Ogolne".
Wykonawca przedstawi dynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgzentji Robot
oraz Program Zapewnienia Jakbuwzgkdniagcy wszystkie warunki, w jakich wykonywane
beda roboty.

5.1. Wymagania ogolne

5.1.1. Roboty olete niniejsz STWIORB powinny by wykonywane przez pracownikow
posiadajcychswiadectwo kwalifikacyjne uk@czenia szkolenia w zakresie wykonywanych
prac wydane przez instytuty bramwe lub zaktady naukowe virigzych uczelni.

5.1.2. Wykonawca obowzany jest przygotowapodtaze betonowe poprzez:

- usunécie skorodowanego betonu oraz szkodliwych substamaggcych mi€ wptyw na
korozje betonu oraz stali, a ta& na trwalé¢ polaczenia naktadanych materiatow z pogim,
- 0czyszczenie podka betonowego z pozostéd powtok ochronnych, pytdw i e&ci
luznych,

- oczyszczenie odstogtich prtow zbrojeniowych.

- zalazenie siatki zbrojeniowej na kotkach wstrzeliwanych.

5.1.3. Prawidtowo przygotowane pogéobetonowe do naprawy powinno spednia
nastpujace wymagania:

- wytrzymalta¢ nasciskanie= 25 MPa wg PN-74/B-06261,

- wytrzymata¢ na odrywanie wg PN-92/B-01814

wartas¢ srednia > 1,5 MPa

wartas¢ minimalna 1,0 MPa
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Nalezy wykona jedno oznaczenie naide 50 m2 powierzchni oczyszczonego padi@rzy
czym minimalna liczba oznaczevynosi 5 dla jednego obiektu.

5.1.4. Do usuwania warstwy skorodowanego betonw Iniewystarczagej wytrzymatdci
na odrywanie nina stosowawszystkie metody mechaniczne, fizyczne lub chengcpod
warunkiemze nie zostanie naruszona struktura pozostategmbetmaprawianym
elemencie. Nie dopuszcza sio tego typu prac stosowania udarowych miotow
wyburzeniowych.

5.1.5. Odkryte zbrojenie nailg oczyci¢ z rdzy do wymaganej czystm wg PN-70/H-97050.

5.1.6. Beton naprawianego elementu wzdtawedzi ubytku naley podkut pod kgtem
prostym na gibokas¢ nie mniejsz niz 1cm.

5.1.7. Wilgotnd¢ podtaza, na ktérym naktadang shateriaty na bazigywic syntetycznych,
powinna spetni@wymagania zgodnie z ,Wytycznymi stosowania tychematow”.

5.1.8. Mieszanie sktadnikow zapraw PCC pgplerykonywa odpowiedrni mieszark z
zachowaniem warunkoéw podanych w ,Wytycznych stosoa/a Przygotowana zaprawa
powinna by jednorodna.

5.1.9. Temperatura podia betonowego i powietrza powinna wyriodia materialtdw na
baziezywic syntetycznych nie nej niz +8°C (temperatura podia powinna b§ wyzsza o
3°C od punktu rosy) i nie wagj niz 25°C.

5.1.10. Gsta zaprawa typu PCC powinnatlmag:szczona mechanicznie lugcenie.

5.1.11. Niezbdne deskowanie do naprawy betonu powinno speimjemagania PN-63/B-
06251

5.1.12. Wykonanie, zabezpieczenie, utrzymanie malziorka rusztowd pomostow
roboczych i innych ugdzen pomocniczych, niezfuinych do prowadzenia prac zzanych z
napravg betonu nalgy do Wykonawcy

5.2. Bezpieczéstwo Robot i ochronasrodowiska.

5.2.1. Transport i magazynowanie sktadnikow chemjch zapraw z grupy PCC, powinny
odpowiadé ogdélnym wymaganiom jak dla materiatdw toksycznytdtwopalnych.

5.2.2. Skkadniki zapraw z grupy PCC, powinny lopstarczone w szczelnych pojemnikach
lub opakowaniach i sktadowane w suchych pomieszazbrw temp. nie iszych nk +5°C i
nie wyzszych nz 25°C.

5.2.3. Zabezpieczenie Roboét prowadzonych przy odippwm sk ruchu na obiekcie lub pod
obiektem, jak rownie zabezpieczenie uczestracgch w tym ruchu oséb lub pojazdéw
nalezy do Wykonawcy.

5.2.4. SposOb prowadzenia prac gzeinych z napragvubytkéw w betonie materiatami z
dodatkiemzywic syntetycznych nie ni@ powodowa skazeniasrodowiska. Wszelkie odpady
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tych zywic syntetycznych lub materiatéwzgwicami Wykonawca obowgzany jest usut z
terenu RobOt i poddautylizacii.

5.2.5. Wykonawca obowzany jest zabezpieczyeren przed zanieczyszczeniem odpadami,
szczegolnie w przypadku materialdbw nanoszonych dgatatryskows. Wszelkie odpady
Wykonawca obowjzany jest uswt z terenu Robot.

6. Kontrola Jakosci

Wymagania ogoélne dotygee kontroli jakéci podano w STWIORB DM.00.00.00
~Wymagania ogolne”.

Przeprowadzenie wszystkich badaateriatéw i jakéci Robot zwizanych z wypetnianiem
ubytkéw w betonie nafsy do Wykonawcy.

Do obowgzkdw Inzyniera naley porownanie uzyskanych wynikéw badawymaganiami
zawartymi w niniejszej STWIORB.

Gdy jaka¢ zastosowanego materiatu lub wykonanej roboty budpliwosci, Zamawiagcy
moze podda je kontrolnemu badaniu w petnym zakresie. W prejgoanegatywnego wyniku
tego badania koszty z tym zygane obgzaja Wykonawe.

6.1. Kontrola materiatow

6.1.1. Wykonawca obowzany jest przedstawinzynierowi do akceptacji Aprobaty
Techniczne IBDIM i atesty materiatow.

6.1.2. Irzynier obowgzany jest do sprawdzenia daty produkcji, termirmygatngci do
stosowania, stanu opakofivaraz widciwego przechowywania materiatow.

6.2. Kontrola przygotowania podiaza

Wykonawca obowizany jest przedstawinzynierowi do akceptacji wyniki bada
przygotowania podiaa wykonanego wg p.5.2.4., przygotowania powierzeshali wg p.5.2.6.
oraz przygotowania szalunkéw wg p.5.2.14.

6.3. Kontrola wykonanych Robot

6.3.1. Po wykonaniu Robot Wykonawca obgeeiny jest przedstawinzynierowi do

akceptacji wyniki bada

— wytrzymala¢ zastosowanego materiatu s@skanie, okréonej na min.3 probkach,
(wykonanych w formach) w ksztatcie beleczki o wyrazh 4x4x16 cm dla zapraw z
grupy PCC, wg PN-85/B-04500,

— wytrzymatdci na rozcaganie przy zginaniu dla zapraw z grupy PCC, N-P@Ci
okreslonej na beleczkach o wymiarach 4x4x16 wg PN-854BdD,

— wytrzymatdci natazonej warstwy materiatu na odrywanie od padiokrglonej metod
~pull-off”, przy érednicy kgzka prébnegap 50 mm (wg zasady - 1 oznaczenie na 25 m2,
przy min.5 oznaczeniach wg PN-92/B-01814).

Wyniki te powinny by zgodne z wymaganiami przedstawionymi dla tych nettev w p.2.

7. Obmiar Robot

Wymagania ogoélne dotygee obmiaru robét podano w STWIORB DM.00.00.00.
~Wymagania ogolne”.
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7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiaru Robét jest metr kwadratowy{npowierzchni betonu, na ktérej dokonuje
si¢ likwidacji ubytkdw betonu warstavo sredniej grubéci okreslonej w Dokumentacii
Projektowej.Sredni grubd¢ warstwy podano szacunkowo i podlega of@sieniu w trakcie
prowadzenia Robdét na podstawie wynikowego obmiarbdR

8. Odbior Robot

Wymagania ogolne dotygee odbioru robot podano w STWIORB DM.00.00.00.
~Wymagania ogolne”.

Odbiorowi podlega;

— roboty ulegajce zakryciu w trakcie uzupetniania ubytkow,

— roboty obgte umowg po ich catkowitym zakéczeniu (odbior kacowy).

Podstaw odbioru m¢dzyoperacyjnego jest pisemne stwierdzenigirera w Dzienniku
Budowy wykonania Robo6t okiemnego rodzaju zgodnie z DokumentgEjrojektovy,
wymaganiami zawartymi w STWiIORB oraz wyeaie zgody na przygpienie przez
Wykonawe; do realizacji kolejnej fazy Robot.

Podstaw odbioru kaxcowego jest pisemne stwierdzenie przez/imera w Dzienniku
Budowy zakaczenia wszystkich Robot zgaanych z uzupetnieniem ubytkéw, azak
spetnienie wymagaokreslonych w Dokumentacji Projektowej, STWIORB orazych
warunkéw dotyczcych Robét zawartych w umowie.

W przypadku niezgodroi, cha jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty wezegj
za niezgodne z Dokumentadjrojektova i Wykonawca zobowgzany jest do ich poprawy na
wiasny koszt.

9. Podstawa ptatnéci

Ogolne wymagania dotygee podstawy pfatrsgi podano w STWIORB DM.00.00.00.
~Wymagania Ogolne”.

Ptaci sk za metr kwadratowy (f) powierzchni betonu, na ktérej dokonuje kwidacii
ubytkéw betonu, zgodnie z okteniem podanym w p.7.

9.1. Cena jednostkowa

Cena jednostkowa jest cetsredniory dla podanego sposobu wykonania i obejmuije:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rob@z Programu Zapewnienia
Jakaci,

— zastosowanie materiatbw pomocniczych koniecznycprdwidtowego wykonania robot
lub wynikagcych z przygtej technologii robot,

— zapewnienie niezloinych czynnikéw produkciji,

— wykonanie wszystkich elementow wynikaych z opracowaWykonawcy,

— zakup i dostarczenie na plac budowy wszystkichlgigzych materiatow,

— wykonanie rusztowai podestow roboczych,

— wykonanie podestow zabezpiecgajch,

— uzycie srodkow i urzdzen pomocniczych,

— wypetnienie ubytkéw zapraywtypu PCC,

— oczyszczenie terenu Robot

— wykonanie wszystkich niezbnych pomiaréw préb i sprawdze

— o0znakowanie miejsca Roba6t i jego utrzymanie.
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10. Przepisy zwazane

10.1. Normy

PN-63/B-06251 Roboty betonowealbetowe. Wymagania techniczne.

PN-ISO 8501-1:1996 Przygotowanie padistalowych przed naktadaniem farb i podobnych
produktow. Wzrokowa ocena czystopowierzchni. Stopnie
skorodowania i stopnie przygotowania niezabezpiegao podiay
stalowych oraz podiy stalowych po catkowitym uswtiu wczeéniej
natazonych powtok.

PN-74/B-06261 Niszegee badania konstrukcji z betonu. Metoda ultvéigkowa badania
wytrzymataci betonu n&ciskanie.

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fimych i wytrzymatéciowych.

PN-88/B-06250 Beton zwykty

PN-92/B-01814 Antykorozyjne zabezpieczenia w budotvne. Konstrukcje betonowe i
zelbetowe. Metoda badania przyczefm@owiok ochronnych.

10.2. Inne dokumenty

Zalacznik do zargdzenia Nr 1/90 Generalnego Dyrektora Drég Publichrg dnia 3.01.1990
r

Wymagania i zalecenia dotygz wykonywania betonéw do konstrukcji mostowych.
Wymagania techniczne wykonania i odbioru betonuyskiwanego (torkretu) na obiektach
mostowych (WTW), Studia i materiaty IBDiM, Zesz\2 3Varszawa 1990 r.

Wymagania techniczne wykonania i odbioru fibrobetarwtéknami stalowymi do naprawy
obiektow mostowych WTW nr 5M/91, GDDP, Warszawa 1189

Wytyczne bada wiasciwosci ochronnych betonu wzglem zbrojenia w mostach, IBDiM,
Warszawa 1992r.
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M.21.02.13 INIEKCJA ELEMENTOW BETONOWYCH
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej svymagania dotycce
wykonania i odbioru robat.

1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i radidwy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeg/konania Robo6t wymienionych
w p. 1.1., zwigzanych z napragv elementéw betonowych i kamiennych metadiekcji
grawitacyjnej i cinieniowej.

zgodnie z DokumentacpProjektovg
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STa godne z obowrzujagcymi odpowiednimi
normami oraz okrgeniami podanymi w DM.00.00.00. i M.11.01.00.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotygze robo6t podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania

ogolne”.
Niezbedne dane istotne z punktu widzenia:

— organizacji robét budowlanych;

— zabezpieczenia interesu 0séb trzecich;

— ochronysrodowiska;

— warunkow bezpieczsstwa pracy;

— zaplecza dla potrzeb Wykonawcy;

— warunkow organizaciji ruchu;

— zabezpieczenia chodnikéw i jezdni

podano w ST DM.00.00.00 ,Wymagania ogéine”.
1.6. Wspolny stownik zamowia (CPV)

Kody grup, klas i kategorii robot Wspdlnego Stokani Zamowié (CPV)
dotyczcych przedmiotu zamoéwienia podano w ST DM.00.00,@0/magania ogolne”.

72



PROJEKT UTRZYMANIA PRZEJEZDNGSCI | RUCHU PIESZEGO
GF-MOSTY :
SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
2. MATERIALY
2.1. Warunki ogolne stosowania materiatow

Warunki ogélne stosowania materiatow, ich pozyskiia i skladowania podano w
ST DM.00.00.00 "Wymagania ogolne".

2.2. Mikrocement

Mikrocementy powinny posiadaodpowiednie uziarnienie: powierzchnia wdava
powinna by wigksza od 11000 cffg, a 95% ziaren powinno bynniejsza od 16m.
Do iniekcyjnych zaczynéw cementowych modoy¢ réwniez zastosowane cementy
portlandzkie wysokich marek (o wysokiej liczbie Bie'a).

2.3. Domieszki

Domieszki wspomagage: dysperguce, uptynniaggce, retencyjne sggzniapce i
zmniejszajce tarcie miedzyziarnowe.

2.4. Woda

Woda zarobowa zgodnie z wymaganiami PN-88/B-32250.

3. SPRZET

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania
0golne”.
Stosowany spkt powinien odpowiadawarunkom okréonym w instrukcji wykonania robét
opracowanej przez producenta. Sprpowinien by zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru.

3.1. Pompy

Do ttoczenia stosowane zbiorniki cknieniowe oraz jednokomponentowe pompy
ttokowe i membranowe luddimakowe.

3.2. Miksery
Zestaw urzdzen do mieszania oraz mieszalnik wolnoobrotowy gwaranbardzo
doktadne wymieszanie iniektu i stabilizowanie jegfouktury do momentu zasadniczego

procesu iniekcji. Sktadniki iniektu, powinny &ydobierane precyzyjnie (sterowanie
elektroniczne) wagowo.
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4, TRANSPORT

Ogoblne wymagania dotygze transportu podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania
0golne”.
Transport materiatdw w szczelnych opakowaniach zgieezonych przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Projekt Technologii i Organizacji Robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST DM.Q0M@Q,Wymagania ogdlne”
Wykonawca przedstawi hynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Orgaatji Robot
oraz Program Zapewnienia J&kb uwzgkdniagcy wszystkie warunki, w jakich clla
prowadzone Roboty.

5.2. Wymagania ogolne

Naprawy iniekcyjne powinny ld¢ypoprzedzone opracowaniem przez Wykongainta
jego koszt, odpowiedniego projektu technologii Rob@zgkdniajgcy wszystkie warunki w
jakich bzda wykonywane Roboty. Projekt technologiczny opracowgrzez Wykonawg
Robot, powinien okrga¢ cechy materiatowe, @ienie iniekcji, czas iniekcji i inne konieczne
parametry pozwalaga na uszczelnienie rys i scalenie zarysowanegonbet kamiennej
elewacji nadtuczy.
Projektu technologiczny podlega zatwierdzeniu pRRegektanta i Inspektora Nadzoru.

5.3. Wykonywanie iniekcji

Zabieg iniekcji powinien zapewhi mazliwie catkowite wypetnienie rys w
naprawianej konstrukcji. Zataie od charakterystyki rysy (geometrii, stanu zgodenia,
dostpnasci) | wiasciwosci iniektu (czas wjzania i lepkéc) przyjmuje sg:

- sposob iniekcji (grawitacyjna czysaieniowa)

- rodzaj i rozmieszczenie kodéwek iniekcyjnych,

- sposo6b powierzchniowego zaméeia rys,

- cisnienie i czas ttoczenia.
Poszczegolne czynbd obejmug:

- oczyszczenie zarysowanej powierzchni ahvaajace doktadn lokalizacg

I ocere rysy,

- powierzchniowe uszczelnienie rysy,

- wttoczenie iniektu,

- usungcie kaicoéwek iniekcyjnych.
Przy iniekcji cknieniowej, tloczenie rozpoczynaesiod kacéwek potaonych najniej
przechodzc kolejno w miag wypetniania rysy. Po wgbnym wypetnieniu rysy zalecagsi
powtorne doiniektowanie poszczegolnych&bdwek, co gwarantuje lepsze wypetnienie rysy.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w ST.DM.00.00.00. "Wymagania
0golne”.
Sprawdzeniu podlega zgodido sposobu prowadzenia Robét z zaakceptowanym przez
Inspektora Nadzoru projektem technologii i orgaqjzRobat.
Do odbioru Wykonawca zobowdany jest przedstawi Dokumentag Projektovy z
naniesionymi zmianami i uzupetnieniami dokonanyntrakcie robo6t

6.1. Program badan

Badania przed rozpogziem robot:

- sprawdzenie przygotowania terenu.

Badania w czasie robot:

- sprawdzenie jakai materiatow

Badanie odbiorcze:

- sprawdzenie zgoddo z Dokumentag Technicza.

6.2. Opis badan

6.2.1 Sprawdzenie przygotowania terenu.
Sprawdzeniu podlegaprzygotowane rusztowania i pomosty robocze.

6.2.2. Sprawdzenie jakai materiatow.
Nalezy prowadz¢ na bigaco zgodnie z wymaganiami.

6.2.3. Sprawdzenie iniekciji.
Przy prowadzeniu prac iniekcyjnych dla poszczegdinyys powinna by sporadzona
odpowiednia dokumentacja obejmca :

- oznakowanie, rozmieszczenie i zwymiarowanie rys,

- stan zawilgocenia betonu i kamieni,

- warunki termiczno-wilgotngiowe w jakich prowadzono zabieg,

- ilos¢ zwzytego iniektu,

- pocatkowe i kaicowe cinienie ttoczenia przy iniekcji émieniowej,

- uwagi o ewentualnie wygbujacych zaktéceniach,

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w ST DM.00@Q\Wymagania ogolne”.
Jednostl obmiaru Rob6t jest metr kwadratowy Jnpowierzchni ohjtej iniekcp. llosci
podane w przedmiarach przig orientacyjnie, na podstawie wshych ogédzin i wyliczea.
Rozliczenie wykonanych prac, ngstje w oparciu 0 rzeczywistilos¢ naprawionej
powierzchni.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST DM.00@Q,@&ymagania ogdlne”.
Roboty iniekcyjne naley uzn& za wykonane zgodnie z wymaganiami STEelJewszystkie
badania opisane pow§] daty wyniki pozytywne i zostaly dotrzymane wakupostanowié
ogolnych. W przypadku stwierdzenia usterek nie jwgah s¢é do usungcia, lecz nie
zagraajgcych bezpiecaestwu budowli w okresie jej cate] przewidywanej dksjpacji, mana
warunkowo przyj¢ roboty, obniajac jednoczénie wynagrodzenie Wykonawcy.

0. PODSTAWA PLATNO SCI

Ogoblne wymagania dotygeze ptatnéci podano w ST DM.00.00.00 "Wymagania

0golne”.
Placi st za metr kwadratowy (f powierzchni ohjtej iniekcp, zgodnie z okrdeniem
podanym w p. 7. Cena jednostkowa jestacadtedniory dla podanego sposobu wykonania i
obejmuije:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Rbbéaz Programu Zapewnienia

Jakaci,

— koszty uzgodnie z Projektantem,

- nadzor prowadzony przez Konserwatora Zabytkow,

— zapewnienie niezfainych czynnikow produkcji,

— opracowanie projektu technologicznego,

— zakup i dostarczenie na plac budowy wszystkichbggych materiatow,

— wykonanie dojazdéw,

— wykonanie rusztowai podestow roboczych

— wykonanie podestdéw zabezpiecasjich,

— usunkcie ewentualnych przeszkad,

— wykonanie iniekcji rys i gknig¢,

— oczyszczenie terenu Robot

- wykonanie wszystkich niezdnych pomiaréw prob i sprawdze

- oznakowanie miejsca Robot i jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Inne dokumenty

Zasady napraw zarysowanych konstrukcji betonowyampozycj epoksydow za pomog
iniekcji sredniocknieniowej (0.8-8.0 MPa); IBDIM — Zaktad Mostow.

Zasady napraw zarysowanych konstrukcji betonowyampozycj epoksydow za pomog
iniekcji cisnieniowej; IBDIM Studia i Materialy Zeszyt 35
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