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Najwazniejsze oznaczenia i skroty:

ST — Specyfikacja Techniczna

SST — Szczegotowa Specyfikacja Techniczna
ITB — Instytut Techniki Budowlanej

PZJ — Program Zabezpieczenia Jakosci



1. CZESC OGOLNA

1.1. Nazwa nadana zamdwieniu przez zamawiajacego

Obiekt: Plac i budynek Ochotniczej Strazy Pozarnej w Gorze Siewierskiej
Adres: ul. Szopena 5
Inwestor: Gmina Psary z siedzibg w Psarach

1.2. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikacji technicznej sg

wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t murowych.

1.3. Zakres stosowania SST

Szczegdbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument
przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i wykonywaniu robét wymienionych w
pkt. 1.2.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moge mie¢
miejsce tylko w przypadkach o niewielkim znaczeniu, dla ktorych istnieje
pewnosc, ze podstawowe wymagania bedg spetnione przy zastosowaniu metod
wykonania, wynikajgcych z doswiadczenia oraz uznanych regut i zasad sztuki
budowlanej.

1.4. Przedmiot i zakres robét objetych SST
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci

umozliwiajgce i majgce na celu wykonanie murdéw zewnetrznych i
wewnetrznych obiektéw tzn.:
- wykonania $cian budynku w konstrukcji murowej z pustaka
ceramicznego POROTHERM gr.25cm P+W.

1.5. Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z odpowiednimi
normami i okresleniami podanymi w ST ,wymagania ogoélne”.



1.6. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za
zgodnos¢ z dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng i poleceniami
Inspektora nadzoru. Ogdélne wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
podano w ST ,wymagania ogolne”

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WEASCIWOSCI MATERIALOW
2.1. Woda zarobowa do betonu PN-EN 1008:2004

Do przygotowania zapraw stosowa¢ mozna kazdg wode zdatng do picia,
z rzeki lub jeziora.

Niedozwolone jest uzycie wod sciekowych, kanalizacyjnych, bagiennych
oraz wod zawierajgcych tluszcze organiczne, oleje i mut.

2.2. Pustaki z ceramiki poryzowanej

Pustaki z ceramiki poryzowanej np. POROTHERM P+W o szerokosci
25cm. Pustaki podstawowe produkowane sg z profilowang powierzchnig ¢ na
wpust i piéro, o wym. 250 x 373 x 249 mm.

Wymagania wg. Wytycznych producenta.

2.3. Zaprawa murarska do wykonania cienkich spoin

Do wykonywania muréw stosuje sie zaprawe murarska. Zaprawa ta
sprzedawana jest w workach jako sucha mieszanka do zarobienia wodg na
placu budowy. Wymagania dla zaprawy do murowania
-Klasa wytrzymatosci gtadkiej — 5 MPa
-Zalecana grubos$¢ 12mm

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU, MASZYN | NARZEDZI
Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,Wymagania
0golne”.
Roboty mozna wykonywac przy uzyciu dowolnego typu sprzetu.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE TRANSPORTU

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Wymagania
ogolne”. Materialy i elementy moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami
transportu. Podczas transportu materiaty i elementy konstrukcji powinny byé



zabezpieczone przed uszkodzeniami lub utratg statecznosci.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT
5.1. Wykonanie $cian z pustakéw ceramicznych np. Porotherm gr.25cm.

Murowanie w pustakéw ceramicznych wymaga starannego utozenia pierwszej
warstwy pustakow. Dlatego istotne jest wypoziomowanie fundamentow w
miejscach, w ktorych wznoszone beda sciany. Poziomowanie przeprowadza sie
po utozeniu izolacji przeciwwilgociowej. Do jego wykonania uzywa sie
niwelatora, faty oraz zestawu do wyrownywania. Przy pomocy niwelatora
laserowego, nalezy okresli¢ najwyzszy punkt fundamentow, ktory postuzy

jako punkt bazowy podczas uktadania pierwszej warstwy pustakow. Przy
pomocy srub nastawnych oba stojaki nalezy ustawi¢ na wysokos¢ wyznaczong
uprzednio niwelatorem. Jednoczesnie ustali¢ nalezy szeroko$¢ pasa zaprawy
wyrownujacej, zalezng od grubosci sciany i sprawdzi¢ poziomg pozycje listew
prowadzacych. Po utozeniu obu stojakéw na odpowiednim poziomie mozna juz
rozpocza¢ naktadanie zaprawy, pomiedzy nimi. Po naniesieniu zaprawe nalezy
wyrowna¢ do poziomu listew prowadzacych, uzyskujgc idealnie poziomag
warstwe podktadowg pod pierwszg warstwe pustakoéw. Pierwszg warstwe
pustakow uktada sie bezposrednio na doktadnie wyréwnanej warstwie zaprawy
0 grubosci minimum 10 mm. Kolejne warstwy pustakéw muruje sie na zaprawie
do cienkich spoin, przygotowanej wg. instrukcji na opakowaniu. Do
wymieszania nalezy uzy¢ odpowiedniej wiertarki z mieszadtem lub specjalnego
mieszadta zanurzeniowego. Zaprawe do cienkich spoin nanosi¢c mozna na
powierzchnie pustaka na dwa sposoby:

- za pomocg watka - zaprawa dozowana jest do pojemnika watka nanoszacego,
skad przedostaje sie

podczas rownomiernego ruchu watka na powierzchnie utozonych cegiet

- namaczajgc pustaki w zaprawie - dolng powierzchnie pustaka nalezy
zanurzy¢ w przygotowanej

zaprawie maksymalnie na gteboko$¢ 5 mm

- ukfadajac poszczegolne pustaki nalezy wykorzystywaé potgczenie
pidro+wpust, tak aby dolng

krawedz uktadanego pustaka mozna bylo oprze¢ o gorng czes¢ pustaka juz
utozonego i opuscic

wzdtuz wpustow w doét na dolng warstwe.

- murowanie $cian zewnetrznych nalezy rozpocza¢ od wyprowadzenia
naroznikow. W celu wykonania

prawidlowego potaczenia naroznikbw, powinno sie stosowac¢ pustaki



naroznikowe i potowkowe

- pustakéw nie wolno dosuwaé¢ do siebie po pustakach warstwy dolnej z
naniesiong zaprawa, aby nie

doszto do jej starcia.

- ukladajgc cegly nalezy zapewni¢ odpowiednie przewigzanie murarskie o
minimalnej dtugosci 0,4 x h = 100 mm, gdzie h oznacza wysokos$¢ elementu
murowego

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST ,Wymagania ogoélne”

6.2. Wykonanie $cian z pustakéw ceramicznych np. POROTHERM P+W

Murowanie $cian z pustakow ceramicznych POROTHERM powinno by¢
wykonane zgodnie z zasadami sztuki budowlanej, wymaganiami aktualnych
norm i instrukcji, Aprobatg Techniczng AT-15-2700/2001 oraz warunkami
technicznymi wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych. Odbioér robot
murowych powinien sie odbywac przed wykonaniem ptyty dennej. Najwieksze
dopuszczalne odchytki wymiarow murow nie powinny przekraczaé
dopuszczalnych wartosci okreslonych przez producenta oraz podanych w
tablicy ponizej. W trakcie dokonywania odbioru szczegélna uwage nalezy
zwrdécié na:

6.3. Zaprawy
W przypadku gdy zaprawa wytwarzana jest na placu budowy, nalezy

kontrolowac¢ jej marke i konsystencje w sposob podany w obowigzujacej
normie. Wyniki odbioréw materiatéw i wyrobow powinny by¢ kazdorazowo
wpisywane do dziennika budowy.

6.4. Dopuszczale odchyiki wymiardw dla muréw przyimowac wg ponizszej tabeli




Dopuszczalne odchyiki

Rodzaj odchytek mury

mury spoinowane niespoinowane

Zwichrowania i skrzywienia:
- na 1 metrze diugosci 3 6
- na catej powierzchni 10 20

Odchylenia od pionu:

- na wysokosci 1 metra 3 6
- na wysokosci kondygnaciji 6 10
- na catej wysokosci 20 30
Odchylenia kazdej warstwy od

poziomu:

- na 1 metr dlugosci 1 2
- na catej dtugosci 15 30

Odchylenia gérnej warstwy od

poziomu:
- na 1 metrze diugosci 1 2
- na catej dtugosci 10 10

7. WYMOGI DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
7.1. Ogodlne zasady przedmiaru i obmiaru robé6t podano w ST ,Wymagania

0g6Ine”

7.2. Jednostki przedmiarowania i obmiarowania

Jednostkg obmiarowa robot jest — m2 muru o odpowiedniej grubosci.
llos¢ robot okresla sie na podstawie projektu z uwzglednieniem zmian
zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. SPOSOB ODBIORU ROBOT
Wszystkie roboty objete SST podlegajg zasadom odbioru robét

zanikajgcych.

8.1. Oqgoblne zasady odbioru robét podano w ST ,Wymagania ogoélne”

8.2. Odbidér robdt murowych powinien sie odbywac przed wykonaniem roboét




wykonczeniowych

Podstawe do odbioru robot powinny stanowi¢ nastepujgce dokumenty:
a) dokumentacja techniczna;

b) dziennik budowy;

c) zaswiadczenie o jakosci materiatdw i wyrobow dostarczonych na
budowe;

d) protokot odbioru poszczegolnych etapow robét zanikajgcych;

e) protokot odbioru materiatow i wyrobow;

f) wyniki badan laboratoryjnych, jesli takie byty zlecane przez budowe;
g) ekspertyzy techniczne w przypadku, gdy byty wykonane przed
odbiorem budynku.

8.3. Wszystkie roboty podlegajg zasadom odbioru rob6t zanikajacych

8.4. Odbior roboét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Ich odbior powinien zosta¢ wykonany przed rozpoczeciem kolejnego etapu.

W przypadku pozytywnego wyniku badan (zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowq i szczegotowg specyfikacja techniczng) mozna zezwoli¢ na
rozpoczecie wykonywania nastepnego etapu robot.

W przeciwnym wypadku (negatywny wynik badan) nalezy okresli¢ zakres
prac i rodzaj materiatow koniecznych do usuniecia nieprawidtowosci. Po ich
wykonaniu badania nalezy powtorzyc.

Wszystkie ustalenia zwigzane z dokonanym odbiorem rob6t ulegajgcych
zakryciu nalezy zapisa¢ w dzienniku budowy lub protokole podpisanym przez
przedstawicieli inwestora (inspektor nadzoru) i wykonawcy (kierownik budowy).

8.5. Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanej czesci
robét. Odbioru czesciowego robdt dokonuje sie dla zakresu okreslonego w
dokumentach umownych, wedtug zasad jak przy odbiorze ostatecznym robat.

Celem odbioru czesciowego jest wczesne wykrycie ewentualnych
usterek w realizowanych robotach i ich usuniecie przed odbiorem koncowym.

Odbidr czesciowy robét jest dokonywany przez inwestora nadzoru w
obecnosci kierownika budowy.



Protokot odbioru czes$ciowego jest podstawg do dokonywania
czesciowego rozliczenia robdt, jezeli umowa taka forme przewiduje.

8.6. Odbidr ostateczny (konhcowy)

Odbiér koncowy stanowi ostateczng ocene rzeczywistego wykonania
robét w odniesieniu do ich zakresu (ilosci), jakosci i zgodnosci z dokumentacjg
projektowa.

Odbior ostateczny przeprowadza komisja, powotana przez
zamawiajgcego, na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan
oraz dokonanej oceny wizualne;.

Zasady i terminy powotania komisji oraz czas jej dziatania powinna
okresla¢ umowa.

Wykonawca robot obowigzany jest przedtozy¢ komisji nastepujace
dokumenty:

- dokumentacje projektowa z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku

wykonywani robét;

- szczegotowe specyfikacje ze zmianami wprowadzonymi w trakcie

wykonywania robot;

- dziennik budowy i ksigzki obmiaréw z zapisami dokonanymi w toku

prowadzonych robot, protokoty kontroli spisywane w trakcie

wykonywania prac;

- dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do odbioru i powszechnego

zastosowania uzytych materiatéw i wyrobow budowlanych;

- protokoty odbioréw robot ulegajgcych zakryciu i odbioréw czesciowych.

9. PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT
9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,Wymagania

0golne:
9.2. Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie robot moze by¢é dokonane jednorazowo po wykonaniu
petnego zakresu robét i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w
umowie, po dokonaniu odbioréw czesciowych robot.

Ptaci sie za roboty wykonane w jednostkach podanych w punkcie 7.

Cena obejmuje:

- dostarczenie materiatéw i sprzetu na stanowisko pracy;

- wykonanie przeptycenia dna niecki basenu;



- ustawienie i rozebranie potrzebnych rusztowan;

- uprzyzadowanie i oczyszczenie stanowiska pracy z resztek materiatow.

Podstawe rozliczenia za wykonany i odebrany zakres stanowi warto$¢
tych robét obliczona na podstawie:

- okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i

ilosci robot zaakceptowanych przez zamawiajgcego, lub

- ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robot.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

Wymagania techniczne wykonania robot okres$laja:

Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-
montazowych (tom ) Arkady, Warszawa 1989 — 1990;

Warunki techniczne wykonania i odbioru robo6t budowlanych. ITB,
Warszawa 2003.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003r. — w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robot
budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401).



